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Vorwort

Bei der vorliegenden Bedienungsanweisung handelt es sich um eine Beschreibung fur das
Handmel3gerat Multi-Handy 2040 mit folgenden Mel3eingangen:

- 2 MelReingange vorgesehen fiir Sensoren mit normierten,
analogen Ausgangssignalen von 0 bis 20 mA bzw. 4 bis 20 mA.
Der Mel3kanal p1l ist nur zur Druckmessung vorbereitet.
Im zweiten MelRkanal p2 kann neben Druck, zuséatzlich
noch Temperatur, Volumendurchfluf3 und Drehzahl
gemessen werden.

Die Bedienung des Multi-Handy 2040 bereitet Ihnen sicher keine Schwierigkeiten, doch
konnen Sie nur dann alle Méglichkeiten voll ausschdpfen, wenn Sie das Gerat genau ken-

nen.
Sollten Sie trotzdem Verstandnisschwierigkeiten haben, geben wir Ihnen gerne unsere Unter-

stutzung.

Dem technischen Fortschritt dienende Anderungen behalten wir uns vor.

Wir winschen Ihnen viel Erfolg beim Einsatz unseres Handmef3gerates:

Multi-Handy 2040
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Allgemeines

Das Multi-Handy 2040 der Firma HYDROTECHNIK GmbH Limburg ist ein leistungsfahiges Handmel3gerat zur
Messung von Druck, Druckspitzen, Druckdifferenz, Temperatur, Volumendurchflu und Drehzahl.
Wiederaufladbare Batterien machen es unabhéngig von einer festen Stromquelle. Zur Nachladung der Batterien
steht ein externes Steckernetzgerat zur Verfigung.

Das Gerét besitzt 2 MelReingange fur den Anschlufd von Sensoren mit einem normierten, analogen Ausgangs-
signal von 0 bis 20 mA bzw. 4 bis 20 mA.

Eine direkte Frequenzmessung ist mit diesem Gerat nicht moglich. Uber entsprechende Frequenz/Stromwand-
ler (kurz F/I-Wandler genannt) missen die Frequenzsignale in normierte 4 bis 20 mA-Stromsignale umgewan-
delt werden und kénnen so vom Mel3gerat ausgewertet werden.

Hierdurch sind Drehzahl- und Volumenstrommessungen moglich.

Neben den HYDROTECHNIK eigenen Sensoren sind auch Fremdsensoren anschlie3bar, es mussen lediglich
die oben angefiihrten analogen Ausgangssignale (0 bis 20 / 4 bis 20 mA) der Sensoren beachtet werden und
die erforderliche Versorgungsspannung muf3 zwischen 14,4 und 30 VDC liegen.

Anschlufdmdglichkeiten fir das Multi-Handy 2040
mit HYDROTECHNIK-Sensoren

Temperaturmessung
der — ﬁ,. Temperatursensor
oder 4 bis 20 mA
Druckmessung | {
Drucksensor Druckmessung
Typ HD
Drucksensor
VolumendurchfluBmessung Typ HD
E 4 bis 20 mA
MeRturbine RE3/RE4
Induktivaufnehmer mit F/I-Wandler
Ausgangssignal 4 bis 20 mA J——
wahlweise Netzadapter 230 VAC

sekundar 24 VAC

Multi Handy 2040

0-20
4-20
s
us

P1 I
|
|

P
ZahnraddurchfluBsensoren GFM, (ﬁpz)

mit Feldplattenaufnehmer und F/I- o
Wandler, Ausgangssignal

p2
p
T
4 bis 20 mA " / mit optischer Drehzahlsonde DS 03
* mit F/I-Wandler
oder Ausgangssignal 4 bis 20 mA

Drehzahlmessung

Drehzahlmessung

Abtastung der Drehzahl an Zahnradern: TI Jl

Induktivaufnehmer mit F/I-Wandler
Ausgangssignal 4 bis 20 mA E=
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Hinweise zum richtigen Laden des internen Gerateakkus

Vor jeder Benutzung des Mel3gerates sollte sichergestellt werden, dal3 die internen NiCd-Akkus immer volle
Kapazitat besitzen.

Bei Betrieb mit dem HYDROTECHNIK-Steckernetzgerat (primar 230 VAC, sekundar 24 VVDC) wird ein konti-
nuierliches Laden der Akkus gewéhrleistet.

Bitte beachten Sie bei der Erstinbetriebnahme Ihres Mel3gerates, daf? die Akkus ab Werk nur leicht vorgeladen
sind. Es empfiehlt sich, dal} Steckernetzgerat anzuschliel3en und eine ca. 14 bis 16stiindige Ladezeit einzuhal-
ten.

Bei einem Fremdnetzteil oder bei einer Speisung durch eine Kfz-Batterie von 12 Volt ist das Gerat mel3fahig,

lediglich ein Nachladen des Akkus kann nicht gewahrleistet werden. Hierzu ist immer eine stabilisierte Strom-
guelle zwischen 24 V und maximal 30 V Gleichspannung erforderlich.

Bei einem entladenen Akku sollte eine Ladezeit von 16 Stunden eingehalten werden, wobei das Gerét ausge-
schaltet sein soll.

Die Lebensdauer von NiCd-Zellen kann sehr hoch sein; variiert jedoch sehr stark von den Einsatzbedingungen.
Eine 100%ige Entladung bzw. ein Dauerladen, oder ein sofortiges Nachladen nach jedem Gebrauch sollte
vermieden werden.

Eine Entladung unter 50% und eine nachtréagliche Aufladung wirkt sich positiv auf die Lebensdauer der NiCd-
Zellen aus. Ein Nachladen bei nur sehr kurzem MeRRgerateeinsatz wirkt sich eher negativ aus, da der bei NiCd-
Zellen bekannte Memory-Effekt eine Verringerung der Zellkapazitat nach sich zieht. Wenn der Akku des 6fteren
nur teilweise entladen und wieder aufgeladen wird, so weist die Zelle bald eine geringere Kapazitat auf. Wird
diese Art des wiederholten Ladens von nur teilentladenen Akkus tber langere Zeit gepflegt, so kann dies den
Akku bleibend schadigen. Allerdings &Rt sich durch einige Entlade- und Ladezyklen, d.h. durch langeren Ge-
brauch des MeRRgerates und anschlieBende Ladung, der Akku wieder regenerieren.

Sollten die Akkus einmal nicht gentigend aufgeladen sein, so wird dies in der Anzeige mit dem Hinweis:
»AKkku laden!" mitgeteilt.
In diesem Fall ist der Akku so weit entladen, daf3 eine 16stiindige Ladezeit unbedingt eingehalten werden sollte.



Bitte beachten Sie auch die folgenden wichtigen Hinweise ,

die lhre Sicherheit und die Betriebssicherheit des Gerétes betreffen:

- Setzen Sie das Gerat nicht Uberméafiger Warme oder Feuchtigkeit aus.

- Offnen Sie niemals selbst das Gerét.

- Bitte ziehen Sie unter folgenden Umsténden bei Netzbetrieb den Netzadapter aus der Steckdose:

1. Wahrend eines Gewitters.
2. Wenn Sie eine Geruchs- oder Rauchentwicklung feststellen.

- Bitte schiitzen Sie Ihre Sensoren vor Uberlastungen:
1. Uberschreiten des zulassigen Spannungsversorgungsbereiches

2. Mechanische Uberlastung liber den zuldssigen DruckmeRbereich hinaus
3. Falsche AnschluRbelegungen insbesonders bei Fremdsensoren

Zur besonderen Beachtung:

Wenn das Gehause verschmutzt ist, reinigen Sie es mit einem weichen, leicht mit mildem Haushaltsreiniger
angefeuchteten Tuch (Hinweise der Reinigungsmittelhersteller sind zu beachten).
Starke chemische Losungsmittel diirfen nicht verwendet werden, da sie das Geh&use angreifen.

Leisten Sie einen Beitrag zum Umweltschutz

Recycling der Umwelt zuliebe

Verbrauchte Akkus gehdéren nicht in den Hausmuill.
Bitte entsorgen Sie ihre Akkus umweltfreundlich (Sondermdll).



1. Bedienung Multi-Handy 2040

1.1 Anzeigenbeispiele

Initialisierung
Version 1.0

P 1285
P2 96.4

w128.5

m 96.4

P 1285
P2 96.4

Uber das zweizeilige LCD-Display kénnen gleichzeitig maximal
zwei Mel3groRen zur Anzeige gebracht werden. Die erste Zeile
ist fur den Druckkanal p1 reserviert. In der zweiten Zeile kbnnen
wahlweise Druck p2, Temperatur T, Volumendurchflu3 Q oder
Drehzahl n dargestellt werden.

Auf der Tastatur sind einige Tasten zu finden, die nur in Verbin-
dung mit einer weiteren Taste gedriickt werden kénnen.

Prog
ENT

~

Dies betrifft die Tasten und |—» p

Dabei ist zu beachten, dal3 zwischen Driicken der 1. und der 2.
Taste nicht mehr als 3 Sekunden vergehen dirfen. Nach Ablauf
dieser Zeit wird die gedriickte 1. Taste ignoriert. Eine Eingabe ist
immer mit "Prog/ENT" abzuschliel3en.

In Abhangigkeit von der Anzahl und der Art der Grof3en erfolgt
die Anzeige der Werte in verschiedenen ZeichengroRRen.

Nachfolgend werden einige Beispiele aufgefuhrt, die Sie kurz
Uber die MelRdarstellungen des Gerates informieren mdchten.

Nach Einschalten des Gerates erscheint fir etwa 3 Sekunden
diese Anzeige.

Nach dem Wiedereinschalten des MelR3gerétes erscheint immer
die Anzeige fur Druck p1 und p2.

Durch Driicken z. B. der Taste P1 kann die Anzeige auf

eine einzelne, vergroRerte Darstellung eingestellt werden. Es
erscheint dann nur der DruckmefRwert von p1, siehe links.

Soll in der gleichen Weise der MelRwert von p2 erscheinen,

ist lediglich die Taste P2 zu driicken.

Es erscheint der DruckmefR3wert von p2.

Ein nochmaliges Drucken auf die Taste P2 lant die

urspringliche zweizeilige Anzeige mit den beiden MelRwerten
von pl und p2 erscheinen, siehe links.



g

plh 1285 /345.2

p2r  96.4 /297.3

P 1285
[Eir] 964

P 1285
[ggr] 32 1

e 1285 | |
5 321

by 1285
[Smin] 1467

by 1285
. 19.7

Darstellung von Druckextremwerten (min/max) z. B. von
pl min. und max. in der ersten Zeile

und p2 min. und max. in der zweiten Zeile.

Der Aufruf der Extremwerte geschieht durch Driicken

~

der Tasten |—» p und P1

und in der zweiten Zeile durch Driicken der Tasten

~

—>| p |und P2 . Ein Umschalten auf die

normale Druckanzeige ist durch das Driicken der Taste
P1 bzw. P2 durchzufihren.
Anzeige der beiden Druckmel3werte p1 und p2.

Unser nachstes Bild zeigt die Darstellung einer Druck-
differenz aus beiden MeRwerten.

A
Nach Driicken der Taste 1 (plgz) erscheint in der

zweiten Zeile der Mel3wert aus: Ap =pl-p2

(128.5 -96.4 = 32.1)

Wie bereits auf Seite 7 beschrieben, a3t sich auch hier

durch abwechselndes Driicken der Taste P1

bzw. der Taste T AP eine vergréRerte Darstellung

(P1-P2)

erreichen.

Unsere beiden Bilder zeigen als Beispiel einmal die
Anzeige (grol3e Darstellung) von "p1" und "dp".

VolumendurchfluBmessung Q anstelle von p2 in der
zweiten Zeile der Anzeige.

Temperaturmessung T anstelle von p2 in der zweiten
Zeile der Anzeige.

Auch diese beiden letzten Anzeigenbeispiele kénnen
jede fir sich in grol3er Darstellung angezeigt werden.

Auf weitere Beispiele wird verzichtet, da dies den
Rahmen und die Ubersichtlichkeit sprengen wiirde.



1.2 Initialisierung

Bei sehr starken elektromagnetische Stérungen, die in einigen industriellen Anlagen anzutreffen sind, kann es
vorkommen, daf? digitale Speichersysteme Informationsverfalschungen erfahren. Dies auf3ert sich in einer
unwahrscheinlichen Me3wertanzeige oder das Gerat reagiert nicht mehr auf eine Tasteneingabe.

Fur diesen Fall besitzt das Mel3gerét die Mdglichkeit, durch eine sogenannte Neuinitialisierung, alle Daten auf
werksseitig fest vorprogrammierte Parameter zuriickzusetzen. Allerdings sind dann alle vorher vom Bediener
eingegebenen Daten wie Kalibrierwert, Sprache, MaRReinheiten, Stromausgang der Druck- bzw. Temperatur-

sensoren und alle Parameter geldscht.

Initialisierung
Version 1. 0

SPRACHE / LANGUAGE

Deutsch

Eine Neuinitialisierung wird gestartet durch Einschalten des
MeRRgerétes und Eingabe innerhalb 3 s mit den nachfolgend
dargestellten Tasten:

A
P1 und 05 und 1 (plgz)

Danach kann der Anwender zwischen drei fest vorgegebenen
Sprachen auswéhlen, dies sind Deutsch, Englisch oder
Franzgsisch.

Ap

Durch Driicken der Taste 1 (p1-py) | die jetzt als Pfeiltaste

wirkt, kann eine der Sprachen direkt im Display angewahit
werden.

Prog

Die Auswahl ist mit der Taste ent| 24 bestatigen.

A
1 (Pl'ppz)

Prog

ENT

Ap L . 2p '
1(’)1'[;2) en9|l8h-1(pl_gz) francais
INIT? 26.05.98
PROG->Ja
v
pl
— (bar) OO
p2
(bar) OO
INIT? 26.05.98
PROG->Ja
INIT?
pl
[bar] 0.0
p2
[bar] 0.0

Automatisch erscheint der Aufruf zur Initialisierung. Hier kann
der Anwender sich entscheiden ob er initialisieren will oder
nicht.

Wird keine Initialisierung gewlnscht kann irgend eine beliebi-
ge Taste, aul3er "Prog/Ent" gedrickt werden und es erscheint
automatisch die MeRRwertanzeige.

Wird aber eine Initialisierung gewinscht  , werden nach dem

Pro .
Driicken der Taste g ENT alle vorher vom Bediener

eingegebenen Daten wie Kalibrierwert, Sprache, MaReinheiten,
Auswahl des Ausgangsstromes der Drucksensoren geldscht
bzw. auf eine Werkseinstellung zurtickgesetzt.

Es erscheint kurzzeitig die Anzeige "INIT" mit einem rotieren-
den Balken. Dieser zeigt an, dal3 die vorgegebenen Grundein-
stellungen im EEPOM abgespeichert werden.

Danach wird direkt in die MeR3wertanzeige zurtickgesprungen.

Nach einer Initialisierung sind folgende Grundeinstellungen
automatisch vorgegeben:

Druckmessung p1 und p2 in der Anzeige

Druckmefbereich auf 0 bis 200 bar voreingestellt
Signaleingange von p1, p2, T, Q und N auf 0 bis 20 mA einge-
stellt.

Alle Kalibrierwerte von Q (Volumendurchfluf3) auf Null gesetzt.
Bei der Drehzahlmessung sind die Impulse pro Umdrehung auf
Null gesetzt. Kalibrierwert der Temperatur fest auf -50 °C bis
+200 °C eingestellt.

Sprache = Deutsch .

Maleinheiten in SI.

-9-



2. Programmierung

Prog Sl

2.1 Auswahl der Mafseinheit Durch Betatigen der Tasten + wird

ENT us

nebenstehendes Menl aufgerufen.

* ** Einheit * * * Durch Driicken der Taste

Sl

s

(1) die jetzt als Pfeiltaste wirkt,

kann von SI- auf die US-Einheiten umgeschaltet werden.

SI-Einheiten sind z. B. bar, °C, I/min etc.

AP Bei der Umstellung auf US-MalR3einheiten werden die
T (p1-p2) »-us gebrauchlichen Einheiten wie z. B. psi, gal/min, °F

verwendet. Die Kalibrierung bzw. MelR3bereichsaus-
wabhl erfolgt immer in der entsprechenden SI-Einheit.

2.2 Auswahl des Drucksensor fir
Stromsignal 0-20 oder 4-20 mA

Durch die Mdglichkeit Drucksensoren mit einem Ausgangs-
signal von 0 bis 20 mA bzw. 4 bis 20 mA anschlie3en zu

kénnen, ist es unbedingt erforderlich dem Mel3gerat die ent-
sprechende Signalart mitzuteilen.

Durch Driicken der Tasten

** PROG SENSORTYP * *
pl:0-20 p2:020 mMA——Pp

I—}—T :0-20 Q :0-20 mA

N : 0-20

Die Umschaltung auf 4 bis 20 mA geschieht durch Driicken der Tast

und (727, | wird folgendes Programm aufgerufen.

2p
T (P1-P2)

et

AP

(p1-P>) die jetzt als Pfeiltaste wirkt und

pl auf das gewlinschte Stromsignal umstellt. Bitte beachten Sie, dal3 in unserem Beispiel unter der Null ein

blinkender Balken die Umstellung von 0 in 4 (mA) signalisiert.

>

Das Driicken einer weiteren Taste, [—>

Cursor nach links auf p2.

Auch hier &Rt sich, wie bereits vorher erwdhnt, mit der Taste 1
umstellen.

AP

(P1-P2)

die in diesem Fall wiederum als Pfeiltaste wirkt, springt der

das Stromsignal fur p2 auf 4 bis 20 mA

Eine Zurlckstellung auf 0-20 mA geschieht in gleicher Weise wie bereits oben beschrieben.

Bitte vergessen Sie nicht, daf3 nach abgeschlossener Auswahl die Taste "Prog/ENT" als Bestétigung zu driicken

ist. Obiges Bild verdeutlicht Ihnen nochmals den Bedienablauf.

In unserem Beispiel wurden der Drucksensor p2 auf 4-20 mA umgestellt, es kann natirlich jeder Kanal

einzeln und unterschiedlich eingestellt werden.

Mit der Pfeiltaste, die nach rechts zeigt, wird der entsprechende Mel3gréf3e ausgewdhlt. Mit der Pfeil-
taste, die nach oben zeigt, kann der Strombereich 0 bis 20 mA oder 4 bis 20 mA ausgewahlt werden.

Die Bestatigung der Auswahl erfolgt immer mit der Taste

Prog

ENT

-10-



******PROG******

-
%
2
-

** PROG SENSORTYP * *
pl:4-20 p2:4-20 mMA
T:0-20 Q :0-20 mA
N : 0-20

2.3 Uberpriifung der Stromsignalein-
stellung

**PROG SENSORTYP * *

pl:4-20 p2:4-20 mA
T:020 Q :0-20 mA
N : 0-20

MeRwertanzeige

[E:\r] O . OO
[Eir] O . OO

2.4 Fehlermeldung bei 4 bis 20 mA-

Sensoren
pl
p2

2.5 MelBwertanzeige bei
4 bis 20 mA-Sensoren

pl
[bar] O 3 O
p2
[bar] O q O

Nach Betétigung der

P . ..
o9 erscheint fir ca. 3 Sekunden

ENT

das Drehkreuz und das ausgewahlte Stromsignal wird im Geréat
gespeichert. Danach erscheint automatisch die Me3wertan-

zeige.

Beispiel der Anzeige nach Umstellung des Druckkanales p1 und
p 2 auf das Stromsignal 4 bis 20 mA.

Durch Aufruf mit der Taste

0-20

720 kann in der Anzeige Uber-

pruft werden, welche Stromsignale ausgewahlt wurden.
In unserem Beispiel wurden zwei gleiche Stromsignale fur p1
und p2 ausgewahlt (4 - 20 mA).

Nach ca. 3 Sekunden wechselt die Anzeige wieder in die
MeRwertanzeige zurlck.

-11-

Sollte in der Anzeige nebenstehendes Bild erscheinen,
dann kann dies folgende Ursachen haben.

Zum Beispiel: Fehlende Anschlisse zu den Druck-
sensoren (Mel3kabel fehlt zwischen Sensor und
MeReingang), Kabelbruch oder Defekt des Sensors,
d. h. es wird kein Stromsignal an den MeReingang
geleitet.

Hier wird eine optische Zustandsanzeige (Life-zero-
Erkennung) im Display dafir genutzt, um den Anwen-
der Uber die oben angesprochenen Fehlermdglichkei-
ten direkt zu informieren.

Bitte beachten Sie, daf fur Druck- und Temperatur-
sensoren (pl,p2 und T) unterschiedliche
Stromsignaleinstellungen vorgenommen werden
kénnen.

Zum Beispiel:  p2 =4 bis 20 mA

T =0bis20 mA

Arbeitet der Drucksensor korrekt, erscheint die normale
MeRwertanzeige (siehe linkes Bild) ohne die waage-
rechten Linien.

Diese optische Signalisierung ist nur fur Stromsignale
von 4 bis 20 mA wirksam.



3. Druckmessung Um Druckmessungen vornehmen zu kénnen, ist der
MeRbereich fir den Drucksensor einzugeben, was mit den

3.1 Einstellung DruckmeRbereich Prog

Tasten und P1 [vorgenommen wird.

ENT

Es erscheint folgendes Bild.

Mit der Taste T AP die jetzt als Pfeiltaste wirkt, kann
(P1-P2)

zwischen Kalibrierwert und Nullpunktabgleich gewahlt werden.
Im Beispiel wird der Kalibrierwert gewahlt. Bitte achten Sie auf
das Sternsymbol* , welches die Auswahl kennzeichnet.

* % % PROG pl * * %
*Kalibrierwert
Nullpunktabgl.
Prog-> Bestatigen

Prog

Durch das driicken der Taste ENT wird das Menl

ausgewadlt und es erscheint die folgende Anzeige.

A
Mit der Taste 1 (Pl‘gz) , die als Pfeiltaste wirkt, kann als
*** PROG pl *** MeRbereichsanfang -1 und 0 eingegeben werden.
... 600 bar Bitte beachten Sie den blinkenden Cursor unterhalb der auszu-

wahlenden Ziffer.

Nach der Auswahl gelangt man mit der Taste |—» f) und
T Ap dem Cursor zur Eingabe des MeRbereichsendes.
(PrP2) In unserem Beispiel wird als MeRbereichsende 60.0 eingeben.
+ Danach ist zur Speicherung des Druckmef3bereichs im MelRge-
0 . i Prog .
rat die Taste ent | 24 betéatigen.
— || p
v
** %% PROG P1
0 ... 600 bar
>
‘ < <
AP ~ AP ” A n AP Prog
B(Prpz) P ﬁ (P1-P2) P T (Pl"l:z) p _ﬁ (P1-P2) ENT

i e e e ol s e

Wahrend der Speicherung wird flr ca. 2 Sekunden ein sich
FrEEEEE PROG *o* Rk drehender Balken angezeigt, danach erscheint wieder die
- MeRwertanzeige.

2

2
-

Die Einstellung des DruckmeRbereiches fur p2 erfolgt in
gleicher Weise.
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3.2 Nullpunktabgleich

* % % PROG pl * % %
Kalibrierwert

*Nullpunktabgl.
Prog-> Bestatigen }

* NULLPUNKTABGLEICH *

* NULLPUNKTABGLEICH *

WARTEN

* kk kk k% PROG*******

-
%
2
s

pl
[bar] O 3 O
p2
[bar] O 3 O

PROG-> Start 7

T
Prog
ENT

Prog
EN

13-

Bei Unterdruckmessungen und hochgenauen Druck-
differenzmessungen und falls der angeschlossene
Drucksensor eine geringe Nullpunktabweichung hat, ist
es vorteilhaft ihn einem Nullpunktabgleich zu unterzie-
hen.

Ausgehend vom Meni ,PROG P1“ rufen Sie durch

A
Dricken der Taste T (P1‘FI:2) das Programm

-Nullpunktabgleich* auf. Bitte beachten Sie das
Sternsymbol *.

Prog

Die Auswahl ist mit der Taste ent | 28 bestatigen.

Fur den Abgleich mul3 der Drucksensor P1 aus der
Anlage herausgenommen werden, d.h. ein Nullpunktab-
gleich ist immer im drucklosen Zustand vorzunehmen.

Stehr der Sensor nicht unter Druck, kann durch Driicken

Prog

der Taste der Nullpunktabgleich ausgefiihrt

ENT

werden.

In der Anzeige erscheint der Hinweis ,WARTEN".

Die Nullpunktabweichung des Drucksensors wird ermit-
telt und als Korrekturwert gespeichert,wéhrend ein
rotierender Balken angezeigt wird.

Nach dem Nullpunktabgleich erscheint automatisch die
MelRwertanzeige.

Sollten jetzt Druckmessungen durchgefiihrt werden,
wird eine vorhandene Nullpunktabweichung durch die
interne Software als Korrekturwert bei allen Messungen
berucksichtigt.

Wenn Sie fur einen anderen Drucksensor z. B. p 2 eine
Nullpunktkorrektur vorgennehmen mdchten, so ist hach
dem oben beschriebenen Schema zu verfahren.

Sie mussen lediglich anstelle von "Prog" und "p1" die
Tasten "Prog" und "p2" driicken.



3.3 Druckspitzenmessung

3.4 Aufruf der Min.- Max.-Werte in der
Anzeige

plr 00 / 0.0

p2
[bar] O 3 O

p1n 422 1267.2,
p2~n  [M30.4/377.9

Min.- bzw. Max.-Werte
fur Druck p1 und p2

3.5 Loschen der Druckspitze

plh  42.2 /267.2

p2n  130.4/ 377.9

****LOSCHEN*****
MIN/MAX-SPEICHER

p1” 320.4 / 320.4

p2* 290.2 / 290.2

3.6 Umschaltung von Druckspitzen-
messung auf normale Druckmessung

- 42.2
[Ezr] 377 9

Die Extremwerte fur den Druck (min.- max. Werte) von p1 und
p2 werden kontinuierlich in einem Hintergrundspeicher abgelegt
und auf Wunsch des Bedieners in der Anzeige dargestellt.

Dies geschieht man durch Driicken der Tasten |—» ﬁ

und

P1

Es erscheint die folgende Anzeige links.

Um auch die untere Zeile auf Druckspitze umzustellen sind die

Tasten

~

—>| p |und P2 zu betatigen.

In beiden Zeilen werden die Min. und Max.-Werte dargestellt.

-14-

Die Extremwerte (min.- max.) kénnen nur fur den Druck
von plund p2 angezeigt werden.

Bitte beachten Sie, daf? eine Druckspitzenmessung nur
bis zum DruckmeRbereichsendwert des von Ihnen
ausgewahlten Drucksensors erfolgt, zuzlglich einer
Toleranzspanne von max. 10 %, z. B. Druckmel3-
bereichsendwert 600 bar +10 % ergibt eine maximale
Druckspitzen-MeRwerterfassung von 660 bar.

Hohere Druckspitzen werden auf 660 bar begrenzt.

Prog ~

Durch Driicken der Tasten TN und || P

werden beide Extremwertspeicher von p1 und p2 ge-
I6scht. Kurzzeitig erscheint in der Anzeige der Hinweis,
dafd beide Min/Max-Speicher geléscht werden.

Haben die Drucksensoren bestimmte Betriebsdriicke,
werden die Extremwertspeicher auf diese Druckniveaus
zurickgesetzt.

Das néachste Bild zeigt als Beispiel eine L6schung und
Zuricksetzung auf die aktuellen Betriebsdriicke, die zu
diesem Zeitpunkt in der Hydraulikanlage herrschen.

Durch Driicken der Taste P1 oder P2

kann das Mel3gerat auf normale Druckmessung zuriick-
gesetzt werden.

Unser Beispiel zeigt die vorgenommene Umschaltung
auf Druck pl und p2 (Dricken beider Tasten nacheinan-
der).



3.7 Druckdifferenzmessung

s FLHBESE
i3 Sl il b b
o - B
f‘: - -
LE |
_i --lr'J‘-.‘% |
; H
| i Bt L b
. O 3|
1 R ——
] hin Bbclaich
apiick an &nsohisll B
AT
Schema:

Druckdifferenz-Abgleich

[E;r] 308 5 7
[Ezr] 308 5 2

ba;  308.7
o 0.5

*** PROG dP * * *

Abgleich 2 sec

ba;  308.7
o 0.0
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Hochgenaue Druckdifferenzmessungen sind nur
dann mdglich, wenn ein vorheriger Abgleich beider
Drucksensoren am gleichen Betriebsdruckniveau
erfolgt, bei welchem auch spater gemessen werden
soll.

Hierzu sind beide Drucksensoren pl und p2
mechanisch tber einen Verteiler an das gleiche
Druckniveau anzuschlieen (siehe Schema: Druck-
differenz-Abgleich).

Es kénnen auch Drucksensoren mit unterschiedli-
chen DruckmelRbereichen verwendet werden.
Dabei sollte jedoch immer die Druckbelastung am
Sensor beachtet werden, damit dieser keinen Scha-
den nimmt bzw. Gberdriickt wird.

In der Anzeige erscheint im Beispiel ein Betriebs-
druck von ca. 308 bar.

Die Umschaltung mit der Taste T Ap &Rt eine

(P1-p2)

Druckdifferenz von 0,5 bar erkennen. Durch Driicken

Prog AP
ENT und T (P1-P2)

Sekunden ein automatischer Abgleich durchgefuhrt.

der Tasten wird fiir ca. 2

Was in der Anzeige signalisiert wird.

Die Abweichungen beider Drucksensoren werden bei
dem entsprechenden Betriebsdruckniveau auf Null
gesetzt, siehe Anzeige (Druckdifferenz beider Druck-
sensoren Null).

Nun kénnnen innerhalb der Mel3gerateauflésung
von 10 Bit ("-Drucksensor 0 bis 20 mA ,

ca. 900 Schritte am A/D-Wandler) prazise Druck-
differenzmessungen ohne Beeinflussung der
Sensorlinearitét, sowie des Offsets und der beim
Abgleich und Messen herrschenden Betriebs-
temperaturen durchgefiihrt werden.

Bitte beachten Sie, daf3 eine Druckdifferenz immer

mit dem richtigen Vorzeichen entsprechend der
mathematischen Formel angezeigt wird.

(Ap = pl-p2).



4. Temperaturmessung

[E;r] 3087
T 23.8

t 23.8

Beispiel der Einzelanzeige durch
Driicken der Taste "T"
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Anstelle von Druck p2 kann an diesem Mel3eingang ein
Pt 100-Temperaturfuhler mit einem Stromausgangs-
signal von 0 bis 20 oder 4 bis 20 mA angeschlossen
werden.
Es ist lediglich die Taste T zu driicken und es

kann eine Temperatur von -50 °C bis +200 °C gemessen
werden.

Die Temperaturmessung wird in der unteren Zeile des
Displays dargestellt.

Eine Stromsignalumstellung von 0 bis 20 mA bzw.
4 bis 20 mA erfolgt wie bereits auf Seite 10, Absatz 2.2
fur Drucksensoren beschrieben.

Bitte beachten Sie, dal3 der Temperaturmef3bereich
(Kalibrierung -50 °C bis +200 °C) fest vorgegeben ist.



5. VolumendurchfluBmessung

5.1 Kalibrierwerteingabe

***PROGQ***

—4——— *Kalibrierwert

Nullpunktabgl.
PROG -> Bestatigen

***PROGQ***

) MAX : 3000

[I/min]

5.2 Nullpunktabgleich

* * % PROG Q * * *
Kalibrierwert
* Nullpunktabgl.
PROG -> Bestatigen

Voraussetzung fir eine Volumenstrommessung ist der
Anschlul3 einer MeR3turbine oder eines Zahnraddurchfluf3-
messer mit vorhandenem F/I-Wandler. d.h. die vom
Volumenstromsensor erfaldten Frequenzsignale mussen in
Stromsignale von 4 bis 20 mA umgewandelt werden.

Bei Anschluf3 eines VolumendurchfluBmessers z. B.
Turbine oder Zahnradsensor ist der maximale Durchfluf
als Kalibrierwert einzugeben.

Der Aufruf zur Eingabe des Kalibrierwertes fiir den Durch-

Prog

fluBsensors ist durch Driicken der Tasten und

ENT
Q einzuleiten. Es erscheint folgende Anzeige.

A
Die Taste T (P1‘FI:2) dient zur Umschaltung zwischen

Kalibrierwert und Nullpunktabgleich.

Bitte beachten Sie, dal} der Stern * die ausgewahlte Zeile
markiert, in diesem Beispiel die Zeile Kalibrierwert.

Prog

Mit der Taste ENT wird die Auswahl bestatigt, es

erscheint sofort der Aufruf zur Eingabe des maximalen

Durchflusses (MelRbereichendwert).

Der maximale Durchflu3 ist aus dem Typenschild des

Volumensensors ersichtlich.

In unserem Beispiel ist der maximale Durchfluf3:
300.0 I/min.

Die Eingabe erfolgt auf die gleiche Weise wie bereits auf
Seite 12 unter Absatz 3.1 beschrieben. Lediglich ist bei
Volumenstromsensoren nur der Mef3bereichendwert
einzugeben.

Ausgehend vom Menl ,PROG Q“ dient die Taste 1 (Fﬁgz)

zur Umschaltung zwischen Kalibrierwert und Nullpunktab-
gleich.
Im Beispiel wird der Nullpunktabgleich ausgewahlt (Stern *)

Prog

und mit der Taste ENT bestatigt.

Der Nullpunktabgleich ist genau so durchzufiihren wie
bereits auf Seite 13, Absatz 3.2 ausfuhrlich beschrieben.

-17-



6. Drehzahlmessung

6.1 Kalibrierwerteingabe

***PROGN***

—4——— *Kalibrierwert

Nullpunktabgl.
PROG -> Bestatigen

***PROGQ***

—p———  MAX : 9999

[U/min]

6.2 Nullpunktabgleich

* * % PROG N * k% %
Kalibrierwert
* Nullpunktabgl.
PROG -> Bestatigen

Voraussetzung fiir eine Drehzahlmessung ist der Anschlufd
eines Drehzahlsensors mit vorhandenem F/I-Wandler. d.h.
die vom Drehzahlsensor erfal3ten Frequenzsignale missen
in Stromsignale von 4 bis 20 mA umgewandelt werden.
Ist diese Voraussetzung erfillt, kann mit dem Multi-Handy
2040 eine Drehzahlmessung durchgefiihrt werden.
Bei Anschlul? eines Drehzahlsensors ist der
Kalibrierwert wie folgt einzugeben:
Fur den optischen Drehzahlsensor mit F/I-Wandler
- bei Verwendung einer Reflexionsmarke ist der
Kalibrierwert auf 9999 einzustellen.
- bei Verwendung von mehr als einer Reflexionsmarke,
ist der Kalibrierwert wie folgt zu berechnen:
10 000 : Anzahl der Reflexmarken = Kalibrierwert.

Bei einem induktiven Drehzahlsensor mit F/I-Wandler z.B.

Erfassung der Drehzahl an einem Zahnkranz ist der

Kalibrierwert wie folgt zu berechnen:

10 000 : Anzahl der Impulse pro Umdrehung (Z&hnezahl)
= Kalibrierwert.

Das Programm zur Eingabe des Kalibrierwertes fur den

Pro
Drehzahlsensors wird mit den Tasten J ENT

und n aufgerufen.

Es erscheint folgende Anzeige.

Die Taste T (Fﬁ-gz) dient zur Umschaltung zwischen

Kalibrierwert und Nullpunktabgleich.

Bitte beachten Sie, dal3 der Stern* die ausgewahlte Zeile
markiert, in unserem Beispiel die Zeile Kalibrierwert.

. Pro . . teys
Mit der Taste J ENT ist die Auswahl zu bestétigen, es

erscheint sofort der Aufruf zur Eingabe der maximalen
Drehzahl (Mel3bereichendwert).

Die maximale Drehzahl ist aus dem Typenschild des
Drehzahlsensors ersichtlich.

In unserem Beispiel ist die maximale Drehzahl:

9999 U/min (bezogen auf eine Reflexionsmarke)

Die Eingabe erfolgt auf die gleiche Weise wie bereits auf
Seite 12 unter Absatz 3.1 beschrieben. Lediglich ist bei der
Drehzahlmessung der Mel3bereichendwert einzugeben.

Ausgehend vom Menl ,PROG N* dient die Taste 1 Ap
(P1-p2)

zur Umschaltung zwischen Kalibrierwert und Nullpunktab-

gleich.

Wir wahlen den Nullpunktabgleich (Sternsymbol * beach-

Prog
ENT

ten) und bestatigen mit der Taste unsere Aus-

wahl.

Der Nullpunktabgleich ist genauso durchzufihren wie
bereits auf Seite 13, Absatz 3.2 ausfuhrlich beschrieben.
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6.3

Weitere technische Hinweise zur Drehzahlmessung

Die von HYDROTECHNIK eingesetzte Drehzahlsonde DS 03 mit F/I-Wandler, die als
Reflexionslichtschranke arbeitet d.h. der Lichtsender und Empfénger sitzen in einem Gehéause.
Zur Drehzahlmessung ist lediglich auf das zu messende, drehende Objekt eine Reflexions-
marke (Folie) aufzukleben. Verschmutzungen, Bohrungen, Keilnuten werden durch das
MeRprinzip (Polarisationsfilter) wirksam unterdriickt, es wird nur die Lichtreflektion der Folie als
Drehimpuls ausgewertet.

Bei sehr groRen Durchmessern von Wellen, Ventilatoren kann es vorkommen, daf} schwanken-
de oder aussetzende Drehzahlen in der Anzeige beobachtet werden. Ist dies der Fall, so sollte
die Anzahl der Reflexionsklebemarken erhéht werden d.h. mehrere Klebemarken sind neben-
einander auf dem Mel3objekt anzubringen. Hierdurch wird die optische Abtastung verbessert
und eine einwandfreie Drehzahlmessung erreicht.

Werden Drehzahlmessungen unter 60 min - gewtinscht, so kann dies durch Aufkleben mehre-
rer Reflexionsmarken realisiert werden. Bitte &ndern Sie auf jeden Fall die Eingabe der Impulse
pro Umdrehung und beachten Sie die Hinweise zur Kalibrierwerteingabe auf Seite 18, Absatz
6.1.

Drehzahlmef3bereich bezogen auf eine Reflexmarke: 60 min? bis 9999 min .

Sollen Drehzahlmessungen an Zahnradern vorgenommen werden, so ist ein Induktivaufnehmer
mit integrierten Verstarker und F/I-Wandler zu verwenden.
Auch hier ist die Zdéhnezahl des Zahnrades als Impulse pro Umdrehung einzugeben.

Bitte beachten Sie die Kalibrierwerteingabe wie auf Seite 18 unter Absatz 6.1beschrieben.
Der optimale Befestigungsabstand ist von der Zahnform abhéngig. In der Regel liegt der Ab-
stand: Induktivaufnehmer-Zahn zwischen 1-2 mm.

Bei diesen sehr kleinen MelRabstanden ist fur eine sichere und stabile Befestigung  des
Sensors Sorge zu tragen.
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7. Technische Daten fur Multi-Handy 2040
(Referenz der spezifizierten Daten 20 °C £ 3 K)

MelReingange:

MeRbereiche:

Fehlergrenze:

Temperaturkoeffizient:

Melrate:

Auflésung A/D-Wandler:

Extremwertspeicher:

Anzeige:

Stromversorgung:

Sensorspeisespannung:

Umgebungsbedingungen:

Allgemeines:

2 x 5-polige Eingangsbuchsen (Amphenol-Tuchel)
MeReingang p1 nur fir Druck

MeReingang p2 fur Druck, umschaltbar zur Temperatur-
messung bzw. Volumenstrom- und Drehzahlmessung

Uber Frequenz/Stromwandler (F/I-Wandler).

Beide Mef3eingdnge unterstiitzen normierte Stromsignale der
Sensoren von 0 bis 20 mA, umschaltbar auf 4 bis 20 mA durch
interne Software.

Druck, frei einstellbar auf den jeweiligen
DruckmeRbereichsendwert
Temperatur: -50 °C bis +200 °C

Volumendurchflu3: Me3bereichsendwert des Volumenstromes
entspricht einem Ausgangsstromsignal
von 0 bis 20 mA bzw. 4 bis 20 mA am
F/I-Wandler

Drehzahl: 9999 min*(U/min)

Analogeingénge: + 0,5 % vom Endwert + 1 Digit

Frequenzeingang: = 1 Digit

+0,2 %/10K

Druck 1 ms

Zwischen 1 Hz und 60 Hz erfolgt eine
einmalige Periodendauermessung.

Ab 60 Hz ist die Mef3zeit konstant = 16 ms

Analogeingénge:
Digitaleingange :
(Impulse)

10 Bit

Extremwertspeicherung (min. und max.) von p1 und p2 im
Hintergrund, Anzeige Uber Tastenaufruf

Grafikdisplay, MeRRwertdarstellung max. flnfstellig
(abhéngig von MelRbereich und Kanal)

Interner 14,4 Volt NiCd-Akku, 0,7 Ah fur ca. 6 bis 8 Std.
ununterbrochenen Betrieb mit integrierter Ladeschaltung und
Batterievorwarnung. Externe Spannungsversorgung Uber
Steckernetzgerat 230 VAC oder 115 VAC, sekundar 24 VDC,
oder Uber Fremdspannungsversorgung (stabilisiert 24 V bis 30
VDC) empfohlener Speisestrom 200 mA.

Versorgung erfolgt aus dem Mel3gerat. Bei Akkubetrieb 14,4 V,
bei Steckernetzbetrieb 24 V

Betriebstemperatur: 0 °C bis +50 °C,
relative Feuchte: <80%, nicht betauend

Gehausewerkstoff: Aluminium/ABS-Kunststoff
Abmessungen: 152 x 80 x 40 mm (L x B x H)
Gewicht: 0,695 kg

Im Interesse der technischen Weiterentwicklung behalten wir
uns das Recht zu Anderungen ohne vorherige Ankiindigung
vor.

Unsere Mel3systeme werden nach den europaischen Produktionsnormen
gebaut und erfullen die EG-Richtlinien tber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV) nach EN 50081 und EN 50082
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8. AnschluZbelegungen des MelRgerates Multi-Handy 2040

MelReingange

p2/T pl Geratedose 5polig
Amphenol-Tuchel T33 63 009

Elektrisches
Anschluf3schema

Buchse flr externe
Spannungsversorgung:
24V bis 30 VDC

Multi Handy 2040

Kleinspannungsbuchse
2polig n. DIN 45323

Mefeingang pl p2
Pinbelegung Analoger Signaleingang Analoger Signaleingang

0-20 mA 4 -20 mA 0-20mA 4 -20 mA

3-Leiter 2-Leiter 3-Leiter 2-Leiter

Signal + Signal - (I-) Signal + Signal - (I-)

(R, 100 Ohm) (R, 100 Ohm) (R, 100 Ohm) (R, 100 Ohm)

Masse f. Signal- Masse f. -Signal

und U, und U,

int. Akkuspannung | Signal + (I+) int. Akkuspannung Signal + (I+)

*14,4 VDC *14,4 VDC *14,4 VDC *14,4 VDC

I, max. 50 mA I e Max. 50 mA | 1 max. 50 mA I, Max. 50 mA

Kein Anschluf Kein Anschlu3 | Kein Anschluf3 Kein Anschluf3
N/C N/C N/C N/C

Kabelschirm Kabelschirm Kabelschirm Kabelschirm

Achtung bei Fremdsensorenanschluf3:

*Bei Anschlul? einer externen Spannungsversorgung z. B. Uber Netzadapter von HYDROTECHNIK ist die Speisespannung
fur die Sensoren gleich der Netzadapterspannung von 24 VDC (- ca. 1,5 V).

In anderen Fallen wo eine freie externe Speisespannung fiir das MeRgerat gewahlt wird, kann die Spannungsversorgung
fur die Sensoren zwischen 24 V und 30 VDC (- ca. 1,5 V) liegen.
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8.1 Technische Informationen zum Anschluf von Drucksensoren
in 0 bis 20 mA- und 4 bis 20 mA-Ausfiihrung

Drucksensor 4-20 mA Mel3geréat
2-Leitertechnik Multi-Handy 2040
p 3+ <= (4-20 mA) 3 . U =144V
P = (interner Akku)
| 1 @) =»> 1
ﬁz g [h R, =100 Ohm
& &

Drucksensor 0-20 mA Mel3geréat
3-Leitertechnik Multi-Handy 2040
3 (Versorgungsspannung) 3 _
p U,=144V
P = 1 (+Signal, 0-20 MA) = 1 (interner Akku)
| 2 (Signal- u. U -Masse) 2
) 2 R_=100 Ohm
> >
@ Q
3
£ £

Warnhinweis

Anschluf3 von Fremdsensoren:

Bitte beachten Sie, dal3 bei Anschlul} einer externen Stromversorgung an das
Multi-Handy 2040 die Speisespannung fur die Drucksensoren zwischen 14,4 und 30 V
variieren kann.

Bitte vergewissern Sie sich, ob die anzuschliel3enden Fremdsensoren fir diese
Speisespannung ausgelegt sind, andernfalls knnen diese zerstort werden.
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9. Fehlersuche

Das Multi-Handy 2040 wurde im Werk nach strengsten Qualitatsmafstaben gepriift und eingestellt.
Sollten sich trotzdem Probleme ergeben, so Uberpriifen Sie das Gerat bitte zunachst anhand der folgenden

Liste.

Storung/Fehlbedienung

Prufpunkte/Beseitigung

Nach dem Einschalten des Gerétes ist
Display ohne Anzeige.

Anzeige nur waagerechte Striche in der
MeRwertanzeige.

Falschmessung (MeRwerte) von Druck bzw.
Temperatur.

Temperaturanzeige -50 °C (bei Raumtem-
peratur und Stromsignaleinstellung
0 bis 20 mA).

Falsche Druckdifferenzmessung (A-p MeRwert
unglaubwurdig).

Falsche Druckspitzenwerte.

"Over" in der Anzeige.

"Akku laden" in der Anzeige.

- Batterie leer, mit Netzadapter 230 VAC/sekundéar 24 VDC
14-16 Stunden interne Akkus des Gerates aufladen.

 Sensor bzw. MelRkabel bei 4 bis 20 mA-Sensoren nicht
angeschlossen oder defekt.
Bitte Uberprufen ob Fehlerursache der Sensor oder das
Kabel ist. Beide Teile nacheinander wechseln.

* Stromsignal des Sensors nicht richtig eingestellt auf
0 bis 20 mA bzw. 4 bis 20 mA. Gegebenenfalls andern.

Uber die Taste |27 '| kann in der Anzeige Uberprift

werden, welches Stromsignal ausgewahlt wurde.

» MefRkabel nicht mit Sensor und Mel3gerat verbunden.

* Fehlerhafter Druckdifferenzabgleich.
Abgleich entsprechend der Bedienungsanweisung
Seite 13/Absatz 3.6 vornehmen.

* Alte Min.-Max.-Werte noch im Speicher. Es ist vor jeder
Druckspitzenmessung der Speicher zu I6schen. Siehe
Seite 13/Absatz 3.4.

* EingangsmeRbereich wurde Uberschritten.
- KurzschluR Sensor oder Kabel
- Druckmefzelle wurde mechanisch Uberlastet (liber-
driickt)

« Uber die externe Spannungsbuchse konnen die Akkus
des MelRgerates mit einem HYDROTECHNIK-Netz-
adapter (230 VAC, sekundar 24 VDC) oder einer Fremd-
spannung zwischen 24 V und max. 30 V (stabilisiert)
aufgeladen werden.

Empfohlene Ladezeit 14-16 Stunden.
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10. Garantieinformationen

Fir unsere technischen Geréate ibernehmen wir im Rahmen unserer Garantiebedingungen die Garantie fur
einwandfreie Beschaffenheit. Die Dauer der Garantiezeit betrédgt 6 Monate.

Grundsatzlich gelten die allgemeinen Geschéaftsbedingungen (siehe AGB-Gesetz).

Der Garantieanspruch erlischt, wenn Reparaturen oder Eingriffe von Personen vorgenommen werden, die
hierzu von uns nicht erméachtigt sind.

Innerhalb der sechs Monate beheben wir unentgeltlich Schaden oder Mangel, die nachweislich auf einem
Werksfehler beruhen, sofern uns diese unverziiglich nach Entdeckung, spatestens jedoch innerhalb von sechs
Monaten gemeldet werden.

Die Garantieleistung erfolgt in der Weise, daR mangelhafte Teile nach unserer Wahl kostenlos instand gesetzt
oder durch einwandfreie Teile ersetzt werden.

Gerate, fur die eine Garantieleistung beansprucht wird, sind frachtfrei und mit entsprechendem Rech-
nungsbeleg bzw. Lieferschein (Kopie) an die

HYDROTECHNIK - Kundendienststelle

einzusenden.

11. Wartung

Ihr Mel3gerat ist ein Prazisionsgerat, das bei entsprechender Sorgfalt viele Jahre lang einen stérungsfreien
Betrieb gewahrleistet.
Sollten dennoch Stérungen auftreten, versuchen Sie bitte nicht, dal3 Geréat selbstandig zu reparieren.

Uberlassen Sie Wartung bzw. Reparatur ausschlieRlich unserer

HYDROTECHNIK - Kundendienststelle

Anschrift: HYDROTECHNIK GmbH
Holzheimer StralRe 94 - 96
D-65549 Limburg
Tel.:06431-4004-0
Fax 064 31-45308
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HYDROTECHNIK - Kundendienststelle e HYDROTECHNIK GmbH
@ M%DROTECHNIK Holzheimer StraRe 94 - 96
Messen mit System D-65549 Limburg

Tel:06431-4004-0
Fax 064 31-45308

Im Falle einer Reparatur sind wir auf lhre Mithilfe angewiesen.
Bitte beschreiben Sie uns Ihre Beanstandung so genau wie mdglich, Sie helfen uns bei der Fehlersuche und profitieren
von einer kiir zeren Reparaturzeit.

Bei eventuellen Riickfragen bitten wir um Angabe lhres Ansprechpartners:

Firma:
Abteilung:
Name:
Telefon:
Fax:
X Bitte ankreuzen
Beanstandetes Teil: Ihr ver wendeter PC mit Betriebssystem mit Software
MeRgerét 386 DOS HYDROcomsys/DOS:
Sensor 486 Windows 3.1x oder Version
Kabel Pentium Windows 95 HYDROcomsys/Windows:
Netzteil P2 NT Version

Hinweis zur Fehlerbeschreibung

Bitte lassen Sie die Einstellungen an Ihrem Melgerét bestehen, bei dem der Fehler aufgetreten ist.
Beschreiben Sie uns kurz Ihre MeRaufgabe, Anschlul’ der Sensor en, Gerateeinstellungen: wie z.B. Speicherparameter,
Trigger, wieviel MeRwette erfal3t werden, Typ lhres Dr uckers etc.

Ihre Fehlerbeschreibung

Formular: fiir den Reparaturfall



Bestelldaten zum Multi-Handy 2040/2045

Bestell-Nummer

- HandmeRgerat Multi-Handy 2040

- HandmeRgerat Multi-Handy 2045 mit Datenspeicher und Schnittstelle
Steckernetzgerdt 230 VAC /24 VDC/ 340 mA
Steckernetzgerat 115 VAC/ 24 VDC/ 350 mA

3160-00-25.00
3160-00-25.50
8812-00-00.19
8812-00-00.20

Wechselakku 8873-02-00.05
Sensoren

- Druck (Ausgangssignal: 4 bis 20 mA) MeRbereich in bar 0 bis 60 3403-21-A4.37

Drucksensor Typ HD 0 bis 200 3403-10-A4.37

0 bis 400 3403-15-A4.37

0 bis 600 3403-18-A4.37

Drucksensor Typ PR 15 -1 bis +6 3403-32-71.37

0 bis 1000 3403-29-71.37

Zur Auswahl der Drucksensoren mit 0 bis 20 mA sind lediglich die letzen beiden Ziffern der Bestellnummer von 37 in 33 abzuéndern z.B.

3403-xx-xx.33

- Temperatur (Temperatur-Einschraubfihler Pt 100, 2-Leiter-Technik)

mit Ausgangssignal 4 bis 20 mA, fiir p/T-MeRkupplung 1620 (Kennzahl 04)
- Oberflachenfihler (Pt 100, 2-Leiter-Technik)

mit Ausgangssignal 4 bis 20 mA, Spiralkabelanschluf? (ca. 1,2 m ausgezogen)
- Tauchfthler (Pt 100, 2-Leiter-Technik)

mit Ausgangssignal 4 bis 20 mA, Spiralkabelanschluf? (ca. 1,2 m ausgezogen)

-50 °C bis +200 °C
50 °C bis +200 °C
50 °C bis +200 °C

3969-04-01.00
3170-01-03.00
3170-02-06.00

- Volumenstrom MeRbereich in I/min 75 bis 75 31G7-21-35.00
Mef3turbine RE 3 (mit f/I-Wandler, Signallausgang 4 bis 20 mA) 15 bis 300 31G7-30-35.00
25 bis 600 31G7-40-35.00
Mit MINIMESS und p/T-MeRkupplung (Reihe 1620)
(Weitere technische Angaben entnehmen Sie bitte unserem Prospekt RE 3 / RE 4)
- Volumenstrom MeRbereich in I/min 1,0 bis 10 31G7-01-35.00
MeRturbine RE 4 (mit f/I-Wandler, Signallausgang 4 bis 20 mA) 75 his 75 31G7-70-35.00
15 bis 300 31G7-71-35.00
Mit MINIMESS und p/T-MeRkupplung (Reihe 1620) 25 bis 600 31G7-72-35.00
(Weitere technische Angaben entnehmen Sie bitte unserem Prospekt RE 3 / RE 4)
- Volumenstrom MeRbereich in I/min 0,005 bis 1 3185-01-35.00
Zahnradsensor Typ GFM (mit f/I-Wandler, Signallausgang 4 bis 20 mA) 0,05 bis 5 3185-02-35.00
02 bis 30 3185-03-35.00
Mit MINIMESS und p/T-MeRkupplung (Reihe 1620) 0,7 bis 70 3185-04-35.00
(Weitere technische Angaben entnehmen Sie bitte unserem Prospekt GFM 3,0 bis 300 3185-05-35.00

- Drehzahl, Infrarot-Sensor Typ DS 03 mit Analogausgang 4 bis 20 mA (incl. 25 Stiick Reflexionsfolie)
- Adapter mit f/I-Wandler 4 bis 20 mA, zur Nachriistung der Drehzahlsonde DS 03 mit Impulsausgang

- Reflexionsfolie (Ersatzbedarf, 50 Stiick)

3130-06-01.00
3107-00-30.00
8840-02-01.01

Zubehor

- MeRkabel MK 01 (L&nge 2,5 m) zum Anschluf an Druck-, Temperatur- und VolumendurchfluBsensoren

- AnschluBRkabel fiir externe Batteriestromversorgung (L&nge 2,5 m)

8824-91-02.50
8824-64-02.50

- MeRkoffer (Kunststoffbox) fur MeRgerat, Sensoren, Direktadapter, MeRkabel

- MeRkoffer (Kunststoffbox) fur MeRgerat, Sensoren, Direktadapter, MeRkabel und MeRturbine

3160-00-25.01
3160-00-25.02

- Trageriemen

_ Aufste"bugel fir MUIU'Handy 2040/2045

8875-03-00.01
8845-01-01.02

- Akku-Tintenstrahl-Farbdrucker mit Steckernetzgerat und Tintenpatronen (100 bis 240 VAC-50/60 Hz)

- Ersatztintenpatrone in Schwarz

- Ersatztintenpatrone in Farbe

- Datenuibertragungskabel Centronics 36-polig/25-polig (Schnittstellenwandler-Drucker)
- Datenuibertragungskabel RS 232 zum PC

- Schnittstellenwandler fiir Drucker (seriell/parallel)

Zubehér nur fur

Multi-Handy 2045

8865-01-13.00
8865-01-09.01
8865-01-10.01
8824-36-02.00
8824-D4-01.80
3160-00-00.33

- Direktanschluf fiir Drucksensor Typ HD - gerade

- Direktanschlu® fiir Drucksensor Typ HD - 90° abgewinkelt

- Direktanschluf fiir Drucksensor Typ PR 15 - gerade

- Direktanschluf fiir Drucksensor Typ PR 15 - 90° abgewinkelt

- p/T-MeRkupplung 1620 (Kennzahl 04) Einschraubgewinde M 10x1

- p/T-MeRkupplung 1620 (Kennzahl 04) Einschraubgewinde 1SO 228-G1/4

—~———

Reihe 1620 - M 16x2)
Reihe 1620 - M 16x2)
Reihe 1620 - M 16x2)
Reihe 1620 - M 16x2)

2103-07-08.62
2146-13-05.00
2146-05-30.00
2146-54-19.40
2149-04-19.13
2149-04-15.13
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