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A HYDROTECHNIK Sicherheit

Sicherheit

Allgemeine Sicherheits- und Warnhinweise

Zerschneiden, beschadigen und modifizieren Sie niemals die Anschluss-
kabel des Netzteils und legen Sie keine Gegenstande darauf.

Beriihren Sie das Netzteil niemals mit nassen oder feuchten Handen.

Schlie3en Sie das Netzteil nur an Stromquellen an, fir die es geeignet ist
(siehe Kapitel Technische Daten auf Seite 24).

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters das Netzkabel aus der Steckdose.

Ziehen Sie das Netzkabel aus der Steckdose, wenn Sie eine Geruchs-
oder Rauchentwicklung feststellen, oder falls das Kabel beschéadigt ist.

Achten Sie auf eine ordnungsgemalfe Erdung ihrer Anlage. Bei fehlerhaf-
ter Erdung kann es zu Fehlmessungen kommen.
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A HYDROTECHNIK Sicherheit

Hinweise zum Umgang mit dem
MultiSystem 5060 Plus

Setzen Sie das Gerét nie Ubermaliiger Warme oder Feuchtigkeit aus,
beachten Sie die Technischen Daten.

Lagern Sie das Gerat nicht an feuchten und staubigen Orten oder bei
Temperaturen unter dem Gefrierpunkt.

Tauchen Sie das Gerat niemals in Wasser oder andere Fliissigkeiten. Las-
sen Sie niemals FlUssigkeit in das Gerateinnere gelangen.

Offnen Sie niemals das Gerat.

Verwenden Sie das Gerat nicht, nachdem es fallen gelassen wurde oder
das Gehause beschadigt ist.

Meiden Sie starke Magnetfelder. Halten Sie das Messgerat von Elektro-
motoren oder anderen Geréten fern, die elektromagnetische Felder
erzeugen. Starke Magnetfelder kdnnen Fehlfunktionen verursachen und
Messwerte beeinflussen.

Vermeiden Sie Bildung von Kondenswasser. Sollte sich Kondenswasser
gebildet haben, lassen Sie das Geréat erst akklimatisieren, bevor Sie es
einschalten.
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A HYDROTECHNIK Sicherheit

Hinweise zum Umgang mit Sensoren und Kabeln

Schiitzen Sie die Sensoren vor dem Uberschreiten des zulassigen Span-
nungsversorgungsbereiches, mechanischer Uberlastung und falscher
Anschlussbelegung.

Achten Sie bei Verwendung von Sensoren ohne ISDS (automatische
Erkennung der Sensor-Parameter) darauf, die Sensor-Parameter fehler-
frei in das Messgerét einzugeben.

Die Messkabel MK 01 und MKS durfen nicht verlangert werden, da sonst
die Abschirmung unterbrochen wird.

Die Daten eines ISDS-Sensors werden beim Einschalten des Messgera-
tes eingelesen. Werden Sensoren neu angeschlossen, muss das
Messgerat aus- und wieder eingeschaltet werden, damit die Sensordaten
Ubernommen werden kénnen.
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A HYDROTECHNIK Sicherheit

Hinweise zum Umgang mit Akkumulatoren

2

« Halten Sie die Akkus stets von Hitzequellen und offenem Feuer fern.

* Tauchen Sie Akkus nicht in Wasser.

» Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie Akkus niemals.

» SchlieBen Sie niemals die Kontakte eines Akkus kurz.

* Verwenden Sie nur von HYDROTECHNIK verbaute bzw. gelieferte Akkus.
« Laden Sie den Akku nur, wahrend er im Messgerat eingebaut ist.

« Entsorgen Sie verbrauchte Akkus als Sondermiill. Kleben Sie die Kon-
takte mit Isolierband ab.

Hinweise zur Entsorgung

Dieses Produkt nicht mit dem Hausmiill entsorgen.

Ausfihrliche Hinweise zur Entsorgung finden Sie auf unserer Webseite
www.hydrotechnik.com.

Hinweise zum Anschluss von Druckern

Das Messgerat unterstiitzt Drucker mit USB-Schnittstelle. Aufgrund der ange-
botenen Vielfalt ist es jedoch unmdéglich, alle auf den Markt vorhandenen
Drucker zu unterstitzen. Zudem wird die zugrunde liegende USB-Spezifikati-
on nicht von allen Herstellern vollstéandig erfillt und eingehalten. Deswegen
sagt HYDROTECHNIK lediglich die volle Unterstiitzung des Druckers PIXMA
iP4200 der Canon Inc. zu. Bitte fragen Sie unseren Kundendienst, ob der von
Ihnen gewiinschte Drucker unterstiitzt wird.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Einleitung

Die Informationen und Hinweise in diesem Abschnitt sind wichtig. Durch Nichtbe-
achtung kdnnen Sie eventuelle Anspriiche aus Garantie und Gewébhrleistung ver-
lieren.

Geltungshbereich

Die vorliegende Betriebsanleitung gilt fir Messgeréate, die mit

MultiSystem 5060 Plus bezeichnet sind. Sie richtet sich an den Bediener des
Gerates, das heil3t die Person, die mit dem Gerat arbeitet. Dies ist kein tech-
nisches Handbuch. Fir Fragen, die Uber den Inhalt dieser Anleitung hinaus
gehen, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Copyright

Das Messgerat und diese Anleitung sind urheberrechtlich geschitzt. Nachbau
ohne Genehmigung wird gerichtlich verfolgt. Wir behalten uns alle Rechte an
dieser Betriebsanleitung vor, auch die der Reproduktion und/oder Vervielfélti-
gung in irgend einer denkbaren Form, z.B. durch Fotokopieren, Druck, auf
irgendwelchen Datentragern oder in Ubersetzter Form. Nachdruck dieser An-
leitung nur mit schriftlicher Genehmigung der HYDROTECHNIK GmbH.

Der technische Stand zum Zeitpunkt der Auslieferung von Messgerat und An-
leitung ist entscheidend, falls keine anderen Informationen gegeben werden.
Wir behalten uns technische Anderungen ohne spezielle Ankiindigung vor.
Fruhere Anleitungen verlieren ihre Glltigkeit.

Es gelten die Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen der
HYDROTECHNIK GmbH.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Haftungsausschluss

Wir garantieren die fehlerfreie Funktion unseres Produktes gemaf unserer
Werbung, den von uns herausgegebenen Produktinformationen und dieser
Anleitung. Weiter gehende Produkteigenschaften werden nicht zugesagt. Wir
Ubernehmen keine Haftung fir Wirtschaftlichkeit und fehlerfreie Funktion,
wenn das Produkt fir einen anderen Zweck eingesetzt wird, als im Abschnitt
Bestimmungsgemaler Gebrauch beschrieben wird.

Schadenersatz ist generell ausgeschlossen, aul3er falls Vorsatz oder grobe
Fahrlassigkeit seitens HYDROTECHNIK nachgewiesen wird oder falls zuge-
sagte Produkteigenschaften nicht vorhanden sind. Wird dieses Produkt in
Umgebungen eingesetzt, fir die es nicht geeignet ist oder die dem techni-
schen Standard nicht entsprechen, sind wir fir die Folgen nicht verantwortlich.

Wir ibernehmen keine Haftung fiir Schaden an Einrichtungen und Systemen
in der Umgebung des Produktes, die durch einen Fehler des Produktes oder
in dieser Anleitung verursacht werden.

Wir sind nicht verantwortlich fur die Verletzung von Patenten und/oder ande-
ren Rechten Dritter au3erhalb der Bundesrepublik Deutschland.

Wir sind nicht haftbar fir Schaden, die durch unsachgeméafRle Bedienung und
Nicht-Befolgung der Anweisungen in dieser Anleitung entstehen. Wir haften
nicht fir entgangenen Gewinn und Folgeschaden aufgrund der Nicht-Beach-
tung von Sicherheits- und Warnhinweisen. Wir ibernehmen keine Haftung fr
Schéaden, die durch die Verwendung von Zubehdr und/oder Verschleil3teilen
entstehen, die nicht durch HYDROTECHNIK geliefert oder zertifiziert wurden.

Die Produkte der HYDROTECHNIK GmbH sind auf eine hohe Lebensdauer
ausgelegt. Sie entsprechen dem Stand von Wissenschaft und Technik und
wurden vor der Auslieferung in allen Funktionen individuell Gberprift. Die elek-
trische und mechanische Konstruktion entspricht den geltenden Normen und
Richtlinien. HYDROTECHNIK fiihrt laufend Untersuchungen der Produkte
und des Marktes durch, um die stdndige Weiterentwicklung und Verbesserung
ihrer Produkte voran zu treiben.

Im Falle von Stérungen und/oder technischen Problemen wenden Sie sich bit-
te an den HYDROTECHNIK Kundendienst. Wir sichern lhnen zu, dass
umgehend geeignete MaRnahmen eingeleitet werden. Es gelten die Garantie-
bestimmungen der HYDROTECHNIK GmbH, die wir lhnen auf Wunsch gerne
zukommen lassen.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Bestimmungsgemaler Gebrauch

Das Messgerat MultiSystem 5060 Plus ist ein mobiles Handgerat fir die Er-
fassung, Speicherung und Auswertung von Messdaten von Sensoren, die an
das Messgerat angeschlossen sind.

An das Messgeréat kann eine Vielzahl unterschiedlicher Sensoren angeschlos-
sen werden, die den im Abschnitt Technische Daten beschriebenen
Anforderungen gentigen. Jeder andere Einsatz dieses Messgerates gilt als
nicht bestimmungsgemaf. Wenn Sie Fragen haben, oder das Messgerat fur
einen anderen Zweck verwenden mochten, kontaktieren Sie bitte unseren
Kundendienst. Wir helfen Ihnen gerne bei eventuell notwendigen
Konfigurationen.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Garantie

Fur dieses Messgerat bernehmen wir im Rahmen unserer Garantiebedin-
gungen die Garantie fur einwandfreie Beschaffenheit fur die Dauer von sechs
Monaten. Verschlei3teile und Akkumulatoren sind von dieser Garantie ausge-
nommen. Der Garantieanspruch erlischt, wenn Reparaturen oder Eingriffe
von Personen vorgenommen werden, die hierzu von uns nicht erméchtigt
sind.

Innerhalb der Garantiezeit beheben wir unentgeltlich Schaden oder Mangel,
die nachweislich auf einem Werksfehler beruhen, sofern uns diese unverziig-
lich nach Entdeckung, spatestens jedoch innerhalb von sechs Monaten ab
Lieferung gemeldet werden. Die Garantieleistung erfolgt nach unserem Er-
messen durch kostenlose Instandsetzung mangelhafter Teile oder Ersatz
dieser durch einwandfreie Teile.

Senden Sie Gerate, fir die eine Garantieleistung beansprucht wird, frachtfrei
und mit einer Kopie der Rechnung bzw. des Lieferscheins an die
HYDROTECHNIK Kundendienststelle. Die Adresse finden Sie am Ende die-
ser Anleitung.
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A HYDROTECHNIK Einleitung

Verpflichtungen des Kunden

Autorisiertes

Der Betreiber dieses Messgerates muss sicherstellen, dass nur Personen, die
» die Regeln der Arbeitssicherheit und Unfallverhitung kennen

« in der Bedienung dieses Messgerates unterwiesen wurden

« diese Anleitung vollstandig gelesen und verstanden haben

dieses Messgerat verwenden und bedienen kdnnen. Personen, die dieses
Messgeréat bedienen, sind verpflichtet

« alle Regeln der Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung zu beachten

« diese Anleitung vollstandig zu lesen, insbesondere die Sicherheitsanwei-
sungen im ersten Kapitel.

Personal

Personen werden als autorisiert angesehen, die eine abgeschlossene Berufs-
ausbildung, technische Erfahrung, sowie Kenntnis der einschlagigen Normen
und Richtlinien haben und die in der Lage sind, die ihnen tbertragenen Auf-

gaben einzuschatzen und mogliche Gefahren friihzeitig zu erkennen.

Bediener des Messgerates

Personen werden als autorisiert angesehen, die in der Bedienung des Mess-
gerates unterwiesen wurden und diese Anleitung vollstandig gelesen und
verstanden haben.

Personal fur Installation und Wartung

Personen werden als autorisiert angesehen, die in allen Belangen des Mess-
geréates unterwiesen wurden und diese Anleitung vollstéandig gelesen und
verstanden haben.

Firmware Version 6.8
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Beschreibung des Messgerétes

Beschrelbung des Messgerates

Eigenschaften des MultiSystem 5060 Plus

Das MultiSystem 5060 Plus ist ein praxisgerechtes, bedienfreundliches
Handmessgerat fur alle taglichen Messaufgaben. Bei Verwendung von ISDS-
Sensoren erkennt das MultiSystem 5060 Plus wéhrend des Einschaltens au-
tomatisch die angeschlossenen Sensoren und Gbernimmt alle Parameter:
Messbereich, physikalische Messgrol3e, Mal3einheit, Signalausgang und cha-
rakteristische Kennlinie (Linearisierung). Sie kdnnen aber auch Sensoren
ohne ISDS-Kennung anschlieRen. Dann erfolgt die Eingabe der Sensorpara-
meter in Ubersichtlichen Bedienmenis.

Alle Messungen lassen sich bequem Uber ein USB-Kabel an einen PC Uber-
tragen. Das kostenlos mitgelieferte Programm HYDROcom bietet Funktionen
zu Auswertung, Darstellung und Druck der Messwerte.

Sie kénnen bis zu acht Sensoren anschlieRen und alle Messwerte speichern.
Berechnungen aus den Messwerten als Differenz, Summe und Leistung, so-
wie die 1. Ableitung (z. B. Geschwindigkeit aus Weg), stehen als zuséatzliche
Sonderkanéle fur Anzeige und Speicherung zur Verfiigung. Eine Extremwert-
speicherung der minimalen und maximalen Messgrof3en ist immer aktiv und

kann durch entsprechende Tastenanwahl im Display angezeigt werden.

Firmware Version 6.8
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Iﬁl HYDROTECHNIK Beschreibung des Messgerates

Anschllsse
A B C D E F G
H
I
J
L M
USB — Host-Schnittstelle H Eingang K2 — Analogeingang High-
USB - Device-Schnittstelle speed

Kombi-Buchse CAN/RS232
Eingang K7 — Frequenzeingang
Eingang K5 — Analogeingang
Eingang K3 — Analogeingang
Eingang K1 — Analogeingang High-
speed

Eingang K4 — Analogeingang
Eingang K6 — Analogeingang
Eingang K8 — Frequenzeingang
Stromversorgung — Netzteil
Digitaler Ein- und Ausgang

O T mooOw>»

=T rRo -
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I#i HYDROTECHNIK Beschreibung des Messgerates

Charakteristika Analogeingange Highspeed

Pin-Belegung

Signal | [mA] 110 Q 5,6V DC Transildiode

Ub® 100 mA Strombegrenzung

Schirm

8 Versorgungsspannung bei Netzbetrieb 24 V
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I#i HYDROTECHNIK Beschreibung des Messgerates

Charakteristika Analogeingange

Pin-Belegung

Signal | [mA] 110 Q 32nF 5,6V DC Transildiode

Ub?® 100 mA Strombegrenzung

Schirm

) Versorgungsspannung bei Netzbetrieb 24 V
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I#i HYDROTECHNIK Beschreibung des Messgerates

Charakteristika Frequenzeingénge

Pin-Belegung

Signal | [mA] 4,7 kQ 33VvDC VDR Transildiode

Ub® 100 mA

Schirm

) Versorgungsspannung bei Netzbetrieb 24 V
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Beschreibung des Messgerétes

Charakteristika Digitaler Signaleingang

Schaden am Gerat moglich!

Dieser Eingang darf nicht direkt an induktive Verbraucher (z.B. Spule eines Magnet-

ventiles) angeschlossen werden. Ansonsten kann es zu Schaden am Gerat kom-
men.

Stifte des digitalen Ein-/Ausganges.
Der digitale Signaleingang ist galvanisch getrennt.

Pin-Belegung
Signal @ 33V DC VDR Transildiode
4 Masse

a) 1 mA Konstantstrom

Charakteristika Digitaler Signalausgang

Buchsen des digitalen Ein-/Ausganges.

Pin-Belegung
Masse
2 Signal Ub/10 mA VDR Transildiode

Firmware Version 6.8
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Beschreibung des Messgerétes

Charakteristika Kombibuchse CAN /RS 232

o~ =

hOOWN

8-pin M12x1

Pin-Belegung

1
2
3
4
5
6

7
8

Masse

Stromversorgung fur MultiXtend oder CAN Sensoren a)
DTR

CAN_H

TXD

RTS vom PC (Eingang)

CAN_L

RXD

@) - 21,5 VDC / 200 mA (Netz) / ~ 13 VDC / 180 mA (Batterie)

Firmware Version 6.8
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Iﬁi HYDROTECHNIK Beschreibung des Messgerates

Charakteristika USB-Schnittstellen

USB Typ A: Host-Schnittstelle

Signal D+ grun verdrilltes Kabel
Signal D— weild verdrilltes Kabel
VCC rot ~5VDC /120 mA
Masse schwarz -

USB Typ B: Device-Schnittstelle

Signal D+ grin verdrilltes Kabel

Signal D— weild verdrilltes Kabel

VCC rot max. 500 mA fiir Stromversorgung Endgerét (nicht genutzt)
Masse schwarz -
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Beschreibung des Messgerétes

Display

Q

158

G

Das Messgerat verflgt Uber ein Farbdisplay, auf dem alle Informationen und
Messwerte angezeigt werden.
Grafikdarstellungen sind individuell konfigurierbar.

In der untersten Zeile des Display kénnen verschiedene Informationen als
Icons angezeigt werden:

Speicherbalken zeigt eine laufende Speicherung an:

» roter Balken Pretrigger lauft voll

» griiner Balken Triggerereignis noch nicht eingetreten
» gelber Balken Speicherung

Timer Triggerung auf Zeit (Timer); neben dem Icon wird die Restzeit
bis zum Eintreten des Triggerereignisses angezeigt

Drucker Drucker an der USB-Schnittstelle (Host) erkannt

Highspeed Hardwarefilter fur Druckspitzen-Messungen bis 10 kHz ein-
gestellt (Highspeed-Modus)

PowerCAN Stromversorgung angeschlossener CAN-Sensoren ist einge-
schaltet

USB-Stick USB-Stick an der USB-Schnittstelle (Host) erkannt

UsSB Messgerat ist Gber USB-Schnittstelle (Device) an einem PC

angeschlossen

Akku Ladezustand des Akkus; bei rotem Symbol und blinkender
Anzeige sollte der Akku sofort geladen werden

Netzteil Stromversorgung des Messgerates Uiber externes Netzteil;
dabei wird der Akku geladen

Im Normalbetrieb wird entweder das Icon Akku oder Netzteil angezeigt. Wird
bei Netzbetrieb zusétzlich das Icon Akku blinkend angezeigt, ist entweder kein
Akku eingebaut, der Akku defekt oder tiefentladen, oder das Akku-Kabel nicht
eingesteckt.s
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Beschreibung des Messgerétes

I HYDROTECHNIK

Tastatur

Die Folientastatur ist unempfindlich gegentiber Feuchtigkeit und Verschmut-
zung, die Tasten sind so belegt:

Funktionstaste 1
Funktionstaste 3

Funktionstaste 5

Gerat einschalten

Cursor / Seite nach links A

Eingabe speichern

Markierung nach unten >

Gerat ausschalten

Eingabe 1

Eingabe 3 bzw. DEF
Eingabe 5 bzw. JKL
Eingabe 7 bzw. PQRSR
Eingabe 9 bzw. WXYZ

Strich, Punkt, Sonderzeichen

Funktionstaste 2

Funktionstaste 4

Hauptmendi o6ffnen;

innerhalb von Meniis Umschal-
ten zur zweiten Belegung der
Funktionstasten

Markierung nach oben

Cursor / Seite nach rechts

Eingabe/Funktion abbrechen

Eingabe 2 bzw. ABCA
Eingabe 4 bzw. GHI
Eingabe 6 bzw. MNOO
Eingabe 8 bzw. TUVU
Eingabe 0 bzw. Leerstelle &

einzelnes Zeichen Iéschen

a) mit der Taste koénnen Sie Sonderzeichen eingeben,

zB.()*1@"° ...

Firmware Version 6.8 MultiSystem 5060 Plus 23



I HYDROTECHNIK

Beschreibung des Messgerétes

Softwarepaket HYDROcom

Nach Ubertragung der Messdaten an einen PC konnen Sie damit Messdaten
auswerten, aufbereiten und grafisch darstellen.

Technische Daten

Gehéause
Gewicht
Schutzart

CE- Kennzeichnung

int. Stromversorgung
ext. Stromversorgung
Abmessungen
Schnittstellen
Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit
Lagertemperatur
Messwertanzeige

Trigger

Abtastrate

Messrate

Messwertspeicher

Fehlergrenzen

ABS Kunststoff
1.277 g
IP40

entspricht Richtlinie 2004/108/EG (Elektromagnetische Vertraglichkeit);
angewandte Normen: EN 61326-1:2006; Einsatzgebiet: Industrie

NiMh-Akku, 14,4V / 2.150 mAh
24V DC/ 630 mA

~ 270 x 140 x 69 mm (L x B x H)
USB 2.0, CAN

-10°C-50°C

0 — 85 % (nicht kondensierend)
-20°C-50°C

5-stellig

2 Kanéle als Start/Stopp; Verknipfungen UND bzw. ODER,;
Triggerung auf Zeit

einstellbar von 100 ysec bis 999 min

Analogeingange max. 10 kHz
Frequenzeingange 0,25 Hz ... 20 kHz (0.R.) / 0,25 Hz ... 5 kHz (m.R.)

SD-Karte 2 GB, max. 200 Messreihen; max. 8 MB / Messreihe (2 Mio Messwerte)

Analog £ 0,15 % vom Endwert, Digital £ 0,02 % vom Messwert (Auflésung 20 ns)
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A HYDROTECHNIK Inbetriebnahme

Inbetriebnahme

Lieferung kontrollieren

Das Messgerat wird von HYDROTECHNIK ausgeliefert und von geeigneten
Transportunternehmen bzw. Paketdiensten transportiert. Zum Zeitpunkt der
Anlieferung zu lhnen sollten Sie Uberpriifen:

» Stimmt die Anzahl gelieferter Transportbehélter mit dem
HYDROTECHNIK-Lieferschein tberein?

« Ist die Verpackung frei von sichtbaren Schaden?

¢ Sind Messgeréat und Zubehor frei von sichtbaren Schaden?

» Gibt es irgendwelche Anzeichen fir nicht-schonende Behandlung wah-
rend des Transports (z. B. Verbrennungen, Kratzer, Farbanhaftungen)?

Um alle Anspriiche gegeniiber dem Transportunternehmen zu erhalten, soll-
ten Sie mdgliche Transportschaden dokumentieren (z. B. mit Fotografien und
einem schriftlichen Protokoll), bevor Sie das Messgerét auspacken.
HYDROTECHNIK ist nicht verantwortlich fiir Transportschéaden und kann hier-
fur keinerlei Haftung ubernehmen.
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A HYDROTECHNIK Inbetriebnahme

Lieferumfang

Entfernen Sie vorsichtig die Transportverpackung. Bitte beachten Sie alle Ge-
setze und Vorschriften zur Entsorgung der Verpackungsmaterialien. Nach
dem Auspacken sollten Sie folgende Teile vor sich haben:

Messgerat MultiSystem 5060 Plus, 3160-00-79.00

CD mit Software HYDROcom, 8874-16-00.01
Stecker-Netzteil, 230 VAC / 24 VDC, 625 mAh, 8812-20-02.00
USB Datenlbertragungskabel, 8824-F8-01.50

Kontrollieren Sie den Lieferumfang anhand des Lieferscheines und der Be-
stellunterlagen. Melden Sie Abweichungen unverziglich bei
HYDROTECHNIK. Spatere Reklamationen auf unvollstandige Lieferung kon-
nen nicht akzeptiert werden.

Firmware Version 6.8
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A HYDROTECHNIK Inbetriebnahme

Akkus laden

Leistungsféahigkeit der Akkus geféhrdet!

Laden Sie die Gerateakkus vor der Inbetriebnahme des Gerates lber einen Zeit-

raum von 14 bis 16 Stunden. Ansonsten besteht die Gefahr der Tiefentladung, was

die Leistungsféahigkeit der Akkus stark beeintrachtigen wirde.

0 Der im Messgerét eingebaute Akku wird geladen, sobald das Messgerét tUiber ein
HYDROTECHNIK-Netzteil versorgt wird.

Das Gerat ist mit internen NiMH-Akkus ausgestattet. Diese sind ab Werk nur
leicht vorgeladen. Laden Sie sie vor der Inbetriebnahme des Geréates fur 14
bis 16 Stunden. Ein leerer Akku wird durch ein blinkendes, rotes Batteriesym-
bol angezeigt.

Hinweise zum Umgang Die Lebensdauer von NiMH-Zellen kann hoch sein, hangt jedoch stark von
mit den Gerateakkus den Einsatzbedingungen ab.

Vermeiden Sie vollstéandige Entladung, kontinuierliches Dauerladen, sowie so-
fortiges Nachladen nach Gebrauch. Dies erzeugt den Memory-Effekt mit
Verringerung der Akkukapazitat, sowie moglicherweise bleibenden Schéaden.

Durch mehrere Entlade- und Ladezyklen kann der Akku regeneriert werden.

Bei fast leerem Akku wird im Display ein blinkendes, rotes Batteriesymbol an-
gezeigt. In diesem Fall sollte eine 16-stiindige Ladezeit unbedingt eingehalten
werden.

Bei langerem Nichtgebrauch sollte der Akku durch eine monatliche Ent- und
Aufladung gepflegt werden.
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Bedienung

In diesem Abschnitt erhalten Sie alle Informationen fur den taglichen Umgang
mit dem Messgerét. Folgende Bedienhandlungen werden erklart:

Gerat ein- und ausschalten

Bediensprache auswahlen

Sensoren anschliel3en

Sensorparameter eingeben

Messdaten erfassen

PC anschlieRen und Messdaten tUbertragen
Messdaten l6schen

Messdaten drucken

Gerat zuriicksetzen

Im Kapitels Bediensoftware finden Sie eine vollstandige Beschreibung der

Geréatesoftware mit chronologischer Darstellung und Erlauterung aller Menus.

Die zum Lieferumfang gehérende Software HYDROcom wird in dieser Betriebs-
anleitung nicht beschrieben. Bitte beachten Sie die Online-Hilfe, sowie die sepa-
rate Software-Dokumentation.

Firmware Version 6.8

MultiSystem 5060 Plus 28



A HYDROTECHNIK Bedienung

Gerat ein- und ausschalten

Kalibrierintervall

o

1

2
3
4
|

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten, dass die gewlinschten Sensoren
richtig angeschlossen sind (siehe Kapitel Sensoren anschlief3en auf Seite 32).

Wenn Sie ISDS-Sensoren verwenden, werden die Sensorparameter automatisch
eingestellt. Wenn Sie andere Sensoren verwenden, missen Sie zunéchst die
Sensorparameter einstellen, bevor Sie Messungen vornehmen kénnen.

Einschalten: (> 2 Sek.)
Selbsttest abwarten, bis Messwertanzeige erscheint.
Gerat verwenden.

Ausschalten: (> 2 Sek.)

Eventuell wird nach dem Selbsttest ein Hinweis zum Kalibrierintervall
angezeigt.

Bestatigen Sie den Hinweis mit  , und prifen Sie die Daten und Einstellun-
gen im Dialog Setup (2/2).

= Siehe Dialog Setup (2/2) - Kalibrierintervall auf Seite 86.

Eventuell muss das Messgerat durch den Hersteller kalibriert werden.
= Siehe Adresse Hersteller und Kundendienst auf Seite 165.
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I HYDROTECHNIK

Bedienung

Bediensprache auswéahlen

O > w N

Funktion aufrufen:
Auswabhl treffen:
Auswabhl bestatigen:

Anderungen tibernehmen:

Zur Messwertanzeige zurlickkehren:
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i HYDROTECHNIK Bedienung
Datum und Uhrzeit einstellen

1 Funktion aufrufen:

2 Datum eingeben und

3 Zur Uhrzeiteingabe wechseln:

4 Uhrzeit eingeben und

5 Anderungen iibernehmen:

6 Zum Hauptmenu zuriickkehren:

]
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Sensoren anschliel3en

1 Schalten Sie das Gerét aus.
2 SchlieRen Sie die gewlnschten Sensoren an die Eingénge an.
= Siehe Kapitel Anschlisse auf Seite 15.

Schalten Sie das Gerat ein.
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Sensorparameter eingeben

6 Wenn Sie ISDS-Sensoren angeschlossen haben, erfolgt die Erkennung der Sen-
sorparameter automatisch beim Einschalten des Messgerétes. Sie kénnen die-
sen Abschnitt Uberspringen.

0 Wenn Sie Sensoren ohne ISDS-Funktion angeschlossen haben, mussen Sie die
Sensorparameter manuell eingeben. Sie finden diese Angaben z.B. auf dem
Typenschild oder dem Kalibrierschein lhres Sensors.

Menl Kanale 6ffnen:
Kanal markieren:
Programmierung beginnen:
Menueintrag markieren:

Funktion auswahlen:

o g b~ W N P

Einstellung markieren: ,
oder Wert eingeben: z. B. 12,5

~

Einstellung bzw. Wert bestatigen:

Anderungen tibernehmen:
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Verfiigbare MessgroRRen

Index MessgroR3e

Bezeichnung

Signaltypen

Messbereich

Nullpunkt

Linearisierung

Hilfe

Laden

Speichern

Das Geréat kann ca. 40 unterschiedliche Messgrof3en verarbeiten, darunter
Druck, Durchfluss, Temperatur und Drehzahlen. Achten Sie darauf, die dem
Sensor entsprechende Messgro3e und -einheit auszuwéahlen.

Sind mehrere Kanéle mit der gleichen Messgrol3e programmiert, werden die-
se der Reihe nach automatisch indexiert. Die automatische Indexierung kann
im Geratemenu abgeschaltet werden, um Indexnummern manuell
zuzuweisen.

Sie kénnen jedem Messkanal eine beliebige Bezeichnung zuordnen.

Wahlen Sie zwischen 0/20 mA, 4/20 mA, 0/10V, + 10V, 0,5/4,5V, 1/5V, 2/
10 V.

Geben Sie Anfang und Ende des Messbereiches ein. Bestatigen Sie beide
Eingaben mit

Driicken Sie F4 um den automatischen Nullpunktabgleich durchzufuhren.
Eine etwaige Nullpunktabweichung wird softwareméfig verrechnet.

Falls fir den angeschlossenen Sensor eine Kalibriertabelle vorliegt, kbnnen
Sie diese hier eingeben, nachdem Sie beim MenUleintrag Linearisierung JA
eingestellt haben.

= Bitte beachten Sie fur weitere Informationen Kapitel Linearisierungsta-
belle auf Seite 136.

Mit offnen Sie einen kontext-bezogenen Hilfebildschirm mit Informationen
zu den Kanalspezifikationen und der Anschlussbelegung.

Mit kénnen Sie Sensorparameter aus der Sensordatenbank laden.

Mit kénnen Sie die aktuellen Sensorparameter in die Datenbank
speichern.
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I HYDROTECHNIK

Bedienung

Messdaten erfassen

Die Erfassung von Messdaten erfolgt in Messreihen. Diese kénnen im Spei-

cher-Meni konfiguriert werden.
Funktion aufrufen:

Auswabhl treffen:

Auswabhl bestéatigen:

Anderungen iibernehmen:

O A~ W N R

Zur Messwertanzeige zurtickkehren:
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Kanéle

Speicherzeit

1. Abtastrate

2. Abtastrate

Trigger 1

Aktivieren Sie die Kanéle, deren Daten gespeichert werden sollen.

Geben Sie ein, wie lange Messdaten aufgezeichnet werden sollen. Wahlen
Sie die gewlinschte Zeiteinheit aus.

Geben Sie ein, in welchen Zeitabstanden Messdaten aufgezeichnet werden
sollen. Wahlen Sie die gewiinschte Zeiteinheit aus.

0 Speicherzeit und Abtastrate legen fest, in welchen Zeitabstadnden und wie lange

Messwerte gespeichert werden. Achten Sie darauf, nicht zu viele Messdaten zu
speichern, dies wiirde die spatere Auswertung und Darstellung unnétig erschwe-
ren.

Wenn Sie bestimmte Kanéle mit geringerer Abtastrate speichern méchten
(z. B. Temperatur), kdnnen Sie hier ein Vielfaches der 1. Abtastrate einge-
ben. Dann kdnnen Sie in der Kanalauswabhlliste den gewiinschten Kanalen die
2. Abtastrate zuweisen.

Ein Trigger ist eine Bedingung, die eintreten muss, damit die Speicherung der
Messdaten beginnt oder endet. In diesem Fall ist kein Trigger definiert.

= Bitte beachten Sie fiir weitere Hinweise zur Verwendung von Triggern Ka-
pitel Digitalen Sighalausgang konfigurieren (K10) auf Seite 51.
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PC anschliel3en und Messdaten Ubertragen

6 Sie mussen die Software HYDROcom auf lhrem PC installiert haben, bevor Sie
Messdaten auf den Computer Ubertragen kdnnen.

1 Schalten Sie Messgerat und PC ein.

2 Stecken Sie das mitgelieferte USB-Kabel in den Anschluss an der Seite
des Messgerates.

3 Stecken Sie das USB-Kabel in eine USB-Buchse Ihres PC.
4 Warten Sie, bis das Messgerat sich angemeldet hat und erkannt wurde.

5 Fuhren Sie die Ubertragung der Daten durch, wie in der Dokumentation
der Software beschrieben.
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Messdaten I6schen

Im gezeigten Beispiel wurden die Messreihen 002 und 003 bereits fur das L6-
schen ausgewabhlt, ein * wird links neben den Messreihen angezeigt. Wenn
Sie driicken, werden die Namen der Messwertdateien angezeigt, wenn
Sie drucken, erhalten Sie ndhere Informationen zur markierten
Messreihe.

1 Funktion aufrufen:
Einzelne Messreihe oder alle 16schen:
Messreihe(n) auswahlen (nur bei Léschen einzeln):
Loschen auslésen (nur bei Loschen einzeln):

2
3
4
5 Loschen bestétigen:
6 Zum Hauptmeni zuriickkehren:
[ |
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Messdaten drucken

a b W N

Bevor Sie Messdaten drucken kdnnen, missen Sie einen Drucker anschlielen
und einstellen.

Darstellment aufrufen:

Messreihe auswahlen:

Darstellform (Ausgabe) auswahlen:
Kanale und Darstellung auswahlen:
Umfang auswahlen: ;

¢ bei Umfang AUSSCHNITT wéahlen
e Zeitpunkte von und bis eingeben

Druck auslésen:
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Gerat zurucksetzen

o

Durch das Zurlicksetzen des Gerates werden alle benutzerdefinierten Parameter
und Einstellungen (Kanéle, Anzeige, Speicher, Darstellung usw.) geléscht. Alle
Daten auf der SD-Karte bleiben erhalten (Messreihen, Sensor- und CAN-Daten-
banken, Projekte, Priifablaufe, Datenbanken aus Priifablaufen, usw.).

Gerat ausschalten:
Gerat einschalten:

Warten Sie, bis der Beginn der Initialisierung angezeigt wird und driicken
Sie dann:

Ricksetzen bestatigen:

Es wird die Auswabhlliste der verfiigbaren Bediensprachen angezeigt, aus
der Sie die gewlinschte auswéahlen konnen. Danach wird das Gerat
zurlickgesetzt und neu gestartet.
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Bediensoftware

In den folgenden Abschnitten wird die Bediensoftware des
MultiSystem 5060 Plus chronologisch dargestellt und erlautert.

Messwertanzeige

Nach Einschalten und Initialisierung werden die aktuellen Messwerte ange-
zeigt. Welche Kanéle hier angezeigt werden, wird im Anzeige-Menii
eingestellt.

Es gibt zwei verschiedene Messwertanzeigen:

¢ Messwerte mit Minima und Maxima (MinMax)

* Messwerte mit Einheiten
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Messwerte mit MinMax

Rechts neben jeder Messwertanzeige wird links oben der gemessene Mini-
malwert und rechts unten der gemessene Maximalwert angezeigt.

MESSW schaltet um zur Anzeige der Messwerte mit Einheiten
LOSCH setzt die angezeigten Minimal- und Maximalwerte zurtick
HALT friert die Messwertanzeige ein; neue Messwerte werden nicht

angezeigt; das Wort "HALT" blinkt; driicken Sie erneut
um wieder die aktuellen Messwerte anzuzeigen.
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Messwerte mit Einheiten

Rechts neben jeder Messwertanzeige wird die MalReinheit angezeigt.

MINMAX schaltet um zur Anzeige der Messwerte mit MinMax

HALT "friert" die Messwertanzeige ein; neue Messwerte werden
nicht angezeigt; das Wort "HALT" blinkt; dricken Sie
erneut , um wieder die aktuellen Messwerte anzuzeigen.

6 Nach dem Driicken von HALT kann durch Druicken von DRUCK der
Inhalt des Bildschirmes ausgedruckt werden. Dazu muss ein Drucker angeschlos-
sen sein.

Firmware Version 6.8 MultiSystem 5060 Plus 43



A HYDROTECHNIK Bediensoftware

MenlU

MENU offnet das MenU; von hier aus bedienen Sie samtliche Funkti-
onen des MultiSystem 5060 Plus.

Fur die folgenden Erlauterungen wird angenommen, dass das Menu ange-
zeigt wird.
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Verfugbare Untermenis

Markieren Sie mit das gewiinschte Meni und driicken Sie
Kanale Konfiguration der Eingangs- und Sonderkanéle
Anzeige verschiedene Einstellungen der Messwertanzeige
Speicher einstellen der Speicherparameter
Gerat  Grundkonfiguration des Gerates
Projekte  Funktion zum Verwalten von Geratekonfigurationen

Spezielle enthalt Funktionen zur Bedienung optionaler Erweiterungen (z. B. CAN, auto-
Anwendungen  matische Prifablaufe, Partikelz&hler)

Verflugbare Funktionen

START startet die Speicherung von Messdaten; die Konfigurationen
aus dem Speichermeni werden angewandt (Kanalauswahl,
Speicherzeit, Abtastrate, usw.)

DARST. offnet das Darstell-Men fir Anzeige und Druck gespeicher-
ter Messreihen

LOSCH offnet das Losch-Ment fiir das Loschen einzelner oder aller
Messreihen

USTICK offnet das Untermenti mit den Funktionen des USB-Stick

Firmware Version 6.8 MultiSystem 5060 Plus 45



A HYDROTECHNIK Bediensoftware

=» Speicherung starten

Messung X

Dateiname

Modus

Nach dem Auslésen der Speicherung mit wird ein Dialog angezeigt, in
dem die definierten Speicherparameter (Kanalauswahl, Speicherdauer, Trig-
ger, usw.) angezeigt werden. Dazu schlagt das Gerat als Name der Messung
die aktuelle Uhrzeit mit Datum vor.

Name der Messung; driicken Sie um ihn zu Gberschreiben

hier kdnnen Sie einen (abweichenden) Namen fiur die Messwertdatei
eingeben

wahlen Sie zwischen drei Mdglichkeiten:
 STANDARD

Anwendung der definierten Speicher- und Triggerparameter, einmalige
Durchfiihrung der Speicherung

e ZYKLISCH

Anwendung der definierten Speicher- und Triggerparameter, Speicherung
wird wiederholt, bis die Taste Z-STOP gedruckt wird

e EINZELW.
bei Tastendruck wird der aktuelle Messwert jedes Speicherkanales
gespeichert

Wenn Sie der Speicherung eine Notiz zuordnen wollen, driicken Sie und
geben den gewtlinschten Text ein. Starten Sie die Speicherung mit
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Bediensoftware

Darstell-Ment 6ffnen
= Siehe Funktion Darstellung auf Seite 116.

Losch-Meni 6ffnen

= Siehe Funktion Léschen Messreihen auf Seite 129.

USB-Stick verwenden
= Siehe Funktion MenlU USBStick auf Seite 130.
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Untermenlu Kanale

Ihnen stehen 24 Kanale zur Verfiigung:

e K1..K8
Messkanale; Sensoranschliisse auf der Riickseite des Gerates
e K9
Triggereingang
¢ K10
Triggerausgang
e K11..K24
Sonderkanéle
Driicken Sie um einen Kanal zu markieren.
Dricken Sie um zwischen den Seiten des Untermenis zu wechseln. Auf

der zweiten Seite finden Sie die Kanale 13 bis 24.
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= Messkanale konfigurieren (K1 ... K8)

Messgrofe

Index Messgrofie

Bezeichnung

Messkandle missen nur dann konfiguriert werden, wenn Sensoren ohne ISDS-
Kennung verwendet werden.

Fur jeden Messkanal kénnen verschiedene Eigenschaften konfiguriert
werden:

Auswahl der MessgréRe und der Maf3einheit; Auswahl zwischen 18 verschie-
denen MessgréRen und jeweils bis zu finf MaReinheiten

wenn im Setup (siehe Dialog Setup (1/2) auf Seite 82) manuelle Kanalnum-
merierung eingestellt ist, kbnnen Sie hier die Indexzahl des Kanales eingeben;
bei automatischer Nummerierung wird diese Funktion nicht angezeigt

vergeben Sie eine beliebige Bezeichnung

Die Bezeichnung wird nur in der Kachel-Darstellung der Messwertanzeige
angezeigt.

= Siehe Kacheln-Darstellung einrichten auf Seite 59.
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Signaltyp

Messbereich

Kalibrierwert

Nullpunkt

Linearisierung

Zuséatzliche Funktionen

Sensorspezifisch

Auswahl zwischen (0/20 mA), (4/20 mA), (0/10 V), (+10 V), (0,5/4,5 V), (1/5 V)
und (2/10 V)

Der richtige Signaltyp ist auf dem Typenschild des Sensors oder in dessen Do-
kumentation bezeichnet; bei Frequenzsensoren (Kanéle K7 und K8) wéhlen
Sie hier zwischen mit (m.R.) bzw. ohne (0.R.) Richtungserkennung

Eingabe des kleinsten und grof3ten erwarteten Messwertes (nur analoge
Sensoren)

geben Sie hier den Faktor fur die Berechnung des Messwertes aus dem Fre-
quenzsignal ein (nur Frequenzsensoren)

manueller Nullpunktabgleich des Sensors (siehe Nullabgleich durchfuhren
auf Seite 51)

Falls vorhanden kann fur den angeschlossenen Sensor eine Linearisierungs-
tabelle eingegeben bzw. ausgewahlt werden. Dadurch kann die
Messgenauigkeit erhdht werden.

= Néhere Informationen finden Sie in Kapitel Linearisierungstabelle auf
Seite 136.

HILFE offnet einen Hilfebildschirm mit weiteren Informationen
LADEN ladt gespeicherte Sensorparameter aus der Datenbank
SPEICH speichert die aktuellen Sensorparameter in der Datenbank
OK Ubernimmt die Kanaleinstellung und verlasst das Unterment
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= Nullabgleich durchfihren

Nach dem Anwahlen der Funktion () erscheint eine Abfrage zur Bestati-
gung des Nullpunktabgleiches.

Dricken Sie , um den Nullpunktabgleich zu starten. Er wird vollautoma-
tisch durchgefiihrt, nach wenigen Sekunden wird der ermittelte Wert
angezeigt.

Digitalen Signaleingang konfigurieren (K9)

Fur den digitalen Signaleingang kénnen Sie nur eine Bezeichnung vergeben.
Beachten Sie die technischen Daten (Technische Daten auf Seite 24) fur er-
laubte Eingangssignale.

= Digitalen Signalausgang konfigurieren (K10)

Messgrofe

Bezeichnung

Mit Hilfe des digitalen Signalausganges konnen Sie eine externe Steuerung in
Abhangigkeit von Ereignissen vornehmen.

Dazu kénnen Sie bis zu funf Parameter definieren.
zeigt die interne Messgrol3e des Ausganges an

es kann eine beliebige Bezeichnung eingegeben werden
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Zustand

MessgrofRe

Bedingung

Wert

Quelle des Triggerereignisses;

INAKTIV

Trigger aus

KANAL

Messkanal wird auf das Eintreten des Triggerereignisses tberwacht,
SP-TRIG

Triggerung wird gesetzt, wenn bei Speicherung Triggerung erkannt wurde.
So kénnen mehrere Messgerate synchronisiert werden:

— Master: Speicherung Triggerereignis X (z.B. p1>200) — Triggeraus-
gang: SP_TRIG;
— Slaves: Speicherung Triggerereignis E1

MANUELL: der Triggerausgang wird manuell durch Tastendruck
geschaltet

Auswahl welcher Kanal den Triggerausgang schalten soll.

Sie kdnnen auch Vbat (Batteriespannung) bzw. Vnet (Netzspannung) aus-
wahlen, um den Triggerausgang zu schalten, wenn die Spannung unter einen
definierten Wert fallt.

bei Triggereingang AUS/EIN
bei Messkanalen GROSSER/KLEINER

bei Messkanalen, z. B. 200
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= Sonderkanéle konfigurieren (K11 ... K24)

Berechnung

Messgrofe

Index MessgrofRle

Die Sonderkanale dienen dazu, Messwerte mehrerer Sensoren mathematisch
zu kombinieren und daraus Berechnungen anzustellen, bzw. als Eingangska-
néle fiir den CAN-Bus oder die RS232 Schnittstelle.

wahlen Sie zwischen verschiedenen Belegungsmaoglichkeiten des Kanales
= Siehe Belegungsmadglichkeiten der Sonderkanéle auf Seite 55.

wird bei Verwendung vorprogrammierter Formeln automatisch angepasst und
kann nicht gedndert werden;
bei individuellen Formeln und Belegung mit CAN oder Multimeter kann hier die

MessgroRe definiert werden, die auf diesem Kanal bereit gestellt wird

wenn im Setup (siehe Dialog Setup (1/2) auf Seite 82) manuelle Kanalnum-
merierung eingestellt ist, kbnnen Sie hier die Indexzahl des Kanales eingeben
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MaReinheit

Bezeichnung

d-Abgleich

Formel

Weitere Funktionen

wird bei Verwendung vorprogrammierter Formeln automatisch angepasst und
kann nicht gedndert werden;

geben Sie die Mal3einheit bei individuellen Formeln und Belegung mit CAN
oder Multimeter ein

es kann eine beliebige Bezeichnung eingegeben werden

mit dieser Funktion wird automatisch die Messwertdifferenz zwischen den
ausgewahlten Kanalen ermittelt und als Offset verwendet

geben Sie hier die gewlinschte Formel ein (wird nur angezeigt, wenn Berech-
nung auf FORMEL eingestellt ist, sieche Belegungsmaoglichkeiten der
Sonderkanale auf Seite 55)

LADEN ladt gespeicherte Kanalparameter aus der Datenbank
SPEICH speichert die aktuellen Kanalparameter in der Datenbank
OK Ubernimmt die Kanaleinstellung und verlasst das Unterment
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= Belegungsmadglichkeiten der Sonderkanéle

UNDEF

K1-K2

dK1/dt

LEISTUNG

Kanal wird nicht verwendet

bildet die Differenz der Messwerte von Kanal 1 und Kanal 2 (Delta-x)

dabei missen beide Kanéle mit der gleichen Messgréf3e und Mal3einheit be-
legt sein; die resultierende MessgroflRe und MalRReinheit werden automatisch
ermittelt

gleiches gilt fur die Belegungen K3-K4, K5-K6 und K7-K8

bildet die erste Ableitung der Messwerte von Kanal 1

analog ist die Ableitung der Kanéle K7 (dK7/dt) und K11 (dK11/dt) méglich

berechnet nach der Formel K1 x K7 / 600 die hydraulische Leistung

auf Kanal 1 wird dabei der Druck p in bar und auf Kanal 7 der Durchfluss Q
in I/min gemessen
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FORMEL

CAN

Multimeter

Eingabe einer individuellen Formel
= Siehe Berechnungen mit Formeln auf Seite 56.

beachten Sie die Hinweise in Kapitel Kapitel CAN-Kanal definieren auf
Seite 138

wenn Sie ein externes Messgerat an die RS232-Schnittstelle angeschlossen
haben, kdnnen Sie dessen Messungen auf einen Kanal legen;

= Weitere Informationen finden Sie unter Anschluss externer Messgerate
auf Seite 156.

Berechnungen mit Formeln

Sie kénnen beliebige Berechnungen durchfihren und dabei die Werte aller
Kandle in die Formel einbeziehen. Sie durfen alle Grundrechenarten verwen-
den. Vermeiden Sie die Eingabe von Leerzeichen. Wenn Sie weitere
mathematische Funktionen benétigen, kénnen Sie bei der Datenauswertung
mit HYDROcom entsprechende berechnete Kanéle erzeugen.
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Beispiel einer Formel  K13/600*(K1-K5)

0 Werte von Sonderkanélen kénnen nur verwendet werden, wenn die Ordnungs-

zahl des Kanales niedriger ist.

Méogliche Formel auf K14: K12+K1, nicht mogliche Formel auf K14: K15+K1.

Driicken Sie die Taste einmal, um ein K (= Kanal), bzw. zweimal um eine
5 einzugeben. Mit den Ubrigen Zifferntasten kdnnen Sie nur Zahlen, mit

Sonderzeichen eingeben.

Schlie3en Sie die Eingabe mit ab. Das Messsystem prift die eingegebene
Formel nicht auf Plausibilitat.

Beispiel einer  Hierfir sind bestimmte Messkanéle zwingend erforderlich. Diese werden in
Verbrauchsmessung Fettschrift dargestellt:

in[I/min]

Kanal 7: Messung Volumen V1 in Liter (I)

Kanal 8: Messung Volumen V2 in Liter (I)

Kanal 11: Berechnung K7 - K8 = dV1 in Liter (l)

Kanal 12: Berechnung dK11/dt = Q1 in Liter pro Sekunde (I/s)
Kanal 13: Berechnung K12 * 60 = Q2 in Liter pro Minute (I/min)
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Unterment Anzeige

Kanéle

Anzeigerate

Kontrast

Im Anzeigemenii kdnnen Sie auswahlen, welche Kanéle Sie in der Mess-
wertanzeige sehen mdchten. Zudem sind grundlegende Konfigurationen
mdoglich.

nach dem Offnen dieser Funktion kénnen Sie die Kanile auswéhlen, die in der
Messwertanzeige angezeigt werden sollen
alle Kanale, hinter denen JA steht, werden angezeigt

markieren Sie einen Kanal und wechseln Sie mit zwischen JA und NEIN

gibt an, in welchen Zeitabstanden die Messwertanzeige aktualisiert wird

wahlen Sie einen der finf moglichen Werte aus

bestimmt den Helligkeitswert der Anzeige

wahlen Sie 10, 50 oder 100 % aus
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Darstellung  hier kdnnen Sie zwischen folgenden Optionen wahlen:
« TEXT: (Messwerte werden numerisch angezeigt
« Grafik-Darstellung
— GRAFIK Y = F(T)
— GRAFIK Y =F(X)
= Siehe Grafik-Darstellung einrichten auf Seite 61.
» Kacheln-Darstellung
— 4 Anzeigen
— 9 Anzeigen
— 12 Anzeigen
= Siehe Kacheln-Darstellung einrichten auf Seite 59.

= Kacheln-Darstellung einrichten

Bei der Kachel-Darstellung haben Sie drei Wahlmdglichkeiten:
e 4 Anzeige
Zeigt 4 Kacheln in der Messwertanzeige.
* 9 Anzeige
Zeigt 9 Kacheln in der Messwertanzeige.
e 12 Anzeige
Zeigt 12 Kacheln in der Messwertanzeige.
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Die Messwerte werden in Kacheln angezeigt. Messgro3en, Index und Malf3-
einheiten werden unter jedem Messwert angezeigt.

Uber dem Messwert wird die Bezeichnung des Messkanals angezeigt. Die Be-
zeichnung des Messkanals muss im Untermeni Kanéle konfiguriert sein.
= Siehe Messkanale konfigurieren (K1 ... K8) auf Seite 49.

Sind mehr Kandle zur Anzeige ausgewahlt als Kacheln dargestellt sind, wird
das rechts in der Funktionsleiste angezeigt: (aktuelle Seite/Gesamtseiten).

Mit konnen Sie auf die nachste Kachel-Seite wechseln.
HALT "friert" die Messwertanzeige ein; neue Messwerte werden
nicht angezeigt; das Wort HALT blinkt; driicken Sie
erneut , um wieder die aktuellen Messwerte anzuzeigen.

0 Nach dem Driicken von HALT kann durch Driicken von DRUCK der

Inhalt des Bildschirmes ausgedruckt werden. Dazu muss ein Drucker angeschlos-
sen sein.
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= Grafik-Darstellung einrichten

Bei der grafischen Darstellung haben Sie zwei WahIimdglichkeiten:
« Y=F()
Darstellung der Kanéle als Funktion Uber die Zeit
hier werden die zusatzlichen Optionen Skalierung und Symbole/Farben
angezeigt
s Y =F(X)
Darstellung der Kanéle als Funktion Uber einen beliebigen Kanal

hier werden die zusatzlichen Optionen x-Achse, Skalierung und Sym-
bole/Farben angezeigt

x-Achse Wabhlen Sie hier den Kanal, auf den die Funktion zur grafischen Darstellung
bezogen werden soll.

Skalierung  Wahlen Sie hier den Messbereich des Kanals, der in der Anzeige grafisch dar-
gestellt werden soll.

= Siehe Dialog Skalierung Anzeige auf Seite 62.

Symbole/Farben  Ordnen Sie hier den Kanalen Symbole und Farben zu.
= Siehe Dialog Grafik-MenU auf Seite 63.
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Dialog Skalierung Anzeige

Im Untermeni Kanéle haben Sie den Messbereich des Kanales eingerichtet.
= Siehe Messkandle konfigurieren (K1 ... K8) auf Seite 49.

Falls gewiinscht kénnen Sie hier den Teil des Messbereiches definieren, der
in der Anzeige grafisch dargestellt werden soll.

Mit

kénnen Sie die Skalierung des markierten Kanales automatisch an-

passen, das heil3t, das Gerat verwendet den in den Kanaleinstellungen
eingegebenen Messbereich fiir die Anzeige.

Mit

1

O b~ w N

wird fir alle Kanéle der jeweils eingegebene Messbereich verwendet.
gewlnschten Kanal auswahlen.
Unteren Wert des Anzeigebereiches eingeben —
Oberen Wert des Anzeigebereiches eingeben —
Schritte 1 bis 3 fur alle gewiinschten Kanale wiederholen.

Eingaben abschliel3en —
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Dialog Grafik-Menu

Wahlen Sie zunachst bei der Funktion Symbolik aus:
« JA: Symbole und Farben werden verwendet
e NEIN: nur Farben werden verwendet

Nach dieser Grundauswahl kénnen Sie den Kanélen Symbole und Farben
zuordnen.

Mit AUTO koénnen Sie allen Kanélen die Standardeinstellung zuweisen.
Wenn ein Kanal markiert ist, kdnnen Sie mit bzw. die Auswahllisten
Symbole bzw. Farben 6ffnen, um die Auswahl zu beschleunigen.

1 Kanal markieren —

2 Symbol auswéahlen —

(nur bei aktivierter Symbolik)

Farbe auswahlen —

Schritte 1 bis 3 fur alle gewiinschten Kanale wiederholen.

Eingaben abschlie3en —

"o >~ w
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Untermeni Speicher

Kanale

Speicherzeit

1. Abtastrate

Im Speichermeni kdnnen Sie die Kanale auswahlen, die Sie in Messreihen
speichern mochten, sowie die Speicheroptionen einstellen.

Auswahl der Kanéle, die in Messreihen gespeichert werden sollen; nach dem
Offnen der Funktionen werden alle Kanale angezeigt; wechseln Sie zwischen
JA (Kanal wird gespeichert) und NEIN (Kanal wird nicht gespeichert).

Dauer der Speicherung; Zeitwert eingeben - Zeiteinheit
markieren

Zeitabstand zwischen zwei Messungen in einer Messreihe; Zeitwert ein-
geben - Zeiteinheit markieren
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2. Abtastrate

wenn Sie bestimmte Kanale mit reduzierter Abtastrate aufzeichnen méchten
(z.B. Temperaturmessung), kénnen Sie einen Multiplikator der 1. Abtastrate
eingeben; diese 2. Abtastrate konnen Sie einem oder mehreren Kandalen zu-
weisen (ein Faktor 500 ergibt bei 1. Abtastrate = 1 ms eine 2. Abtastrate von
500 ms = 0,5 Sekunden)

0 Bedenken Sie die Speicherkapazitat des Messgerates. Die Datenmenge erhoht
sich, je mehr Kandle, je langer die Speicherzeit und je kiirzer die Abtastrate ein-
gestellt sind. Gro3e Datenmengen kénnen Auswertung und Beurteilung der Mes-
sergebnisse erschweren. Verwenden Sie die 2. Abtastrate, um die Datenmenge
bei Kanélen zu reduzieren, bei denen weniger dynamische Veranderungen zu
erwarten sind.

0 Abtastraten < 1 ms sind wahlbar, wenn das Messgerat im dynamischen Modus
arbeitet (siehe Hardwarefilter) und der Software-Filter abgeschaltet ist, sonst ist
diese Option gesperrt; bei Abtastraten < 100 ms sollten die Hardwarefilter nicht
auf gedampft stehen, sonst kénnten Fehlfunktionen entstehen.
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= 2. Abtastrate zuweisen

Markieren Sie die Zeile Kanale und driicken Sie
Markieren Sie den Kanal, der die 2. Abtastrate erhalten soll.

Falls NEIN hinter dem Kanal steht, driicken Sie , um den Kanal fiir die
Aufzeichnung auszuwdahlen (JA).

Driicken Sie , bis SLOW angezeigt wird.
Driicken Sie , um die 2. Abtastrate zuzuweisen.
Neben dem JA wird dann ein * angezeigt (siehe Kanal K5 im Bild).

Dricken Sie , um die Einstellungen zu speichern.
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= Triggerfunktion

Mit Hilfe der Triggerfunktion kénnen Sie die gespeicherte Datenmenge redu-
zieren, indem das Gerat erst dann speichert, wenn es "interessant” wird.
Hierzu kdnnen Sie bis zu zwei Trigger definieren.

Trigger sind definierte Ereignisse, durch deren Eintreten eine Speicherung ge-
startet oder gestoppt werden kann.

Sie kdnnen beliebige Messkanéle als Trigger definieren, z.B. "wenn Messwert
Kanal 1 groRBer 10", eine Zeitschaltung einsetzen, oder einen manuellen Tas-
tendruck verwenden.

Sie kdnnen zwei Trigger logisch miteinander verkniipfen, z.B. "wenn Mess-
wert Kanal 1 groRer 10 ODER Messwert Kanal 2 kleiner 100". Der Trigger
wird durch das erste der beiden Ereignisse ausgelost.

1 Markieren Sie die Funktion Trigger 1 —

2 Wahlen Sie einen Messkanal, TASTE (Auslésen des Triggers auf Tasten-
druck) oder TIMER (Speicherung ab einem bestimmten Zeitpunkt) —
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= Definition eines Messkanales als Trigger

1 Offnen Sie die Funktion Triggertyp und markieren Sie die gewiinschte
Option. Driicken Sie dann

+ GRORER: Auslésung wenn Triggerwert iiberschritten wird
¢ KLEINER: Auslésung wenn Triggerwert unterschritten wird

e STEIGEND: Auslésung wenn Triggerwert um mehr als 5% unterschrit-
ten und dann Uberschritten wird, "steigende Flanke"

¢ FALLEND: Ausldsung wenn Triggerwert um mehr als 5% Uberschritten
und dann unterschritten wird, "fallende Flanke"

2 Triggerwert eingeben

= Definition eines Trigger Zeitpunktes
1 Geben Sie das Datum des Trigger-Zeitpunktes ein —
2 Geben Sie die Uhrzeit des Trigger-Zeitpunktes ein —

Driicken Sie (SET) um die aktuellen Werte fir Datum und Uhrzeit als
Trigger-Zeitpunkte einzugeben.

= Pretrigger definieren

Ist ein Pretrigger definiert, beginnt die Speicherung bereits vor Eintreten des
Triggerereignisses. Der als Pretrigger definierte Prozentsatz der Speicherzeit
wird fur die Speicherung von Messwerten vor dem Triggerereignis verwendet.

1 Wabhlen Sie einen Prozentwert als Pretrigger aus —

Firmware Version 6.8

MultiSystem 5060 Plus 68



A HYDROTECHNIK Bediensoftware

= Trigger VerknlUpfung

Sie kdnnen Trigger 1 mit einem zweiten Trigger verknupfen:

1

Markieren Sie eine Option der Funktion Verkntpfung und driicken Sie

dann

« KEINE: Trigger 2 wird nicht verwendet

e UND: Trigger 1 und Trigger 2 miissen eintreten

« ODER: Trigger 1 oder Trigger 2 miussen eintreten

e START/STOP: das Eintreten von Trigger 1 startet die Aufnahme,
Trigger 2 stoppt die Aufnahme

Definieren Sie Triggertyp und Triggerwert von Trigger 2.

= Siehe Definition eines Messkanales als Trigger auf Seite 68.
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Beispiel einer
Triggerspeicherung

Eine Speicherung von 2 Minuten Dauer soll ausgeldst werden, sobald der
Messwert p2 unter 50 bar fallt und die Temperatur T1 tiber 30 °C steigt. Dabei
soll die Speicherung bereits 60 Sekunden vor dem Triggerereignis beginnen.

Erforderliche Programmierungen:

Speicherzeit 2 min.
Trigger 1 p2
Triggertyp KLEINER
Triggerwert 50.00
Pretrigger 50 %
Verknupfung UND
Trigger 2 T1
Triggertyp GROSSER
Triggerwert 30.00
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Untermenu Gerat

Im Untermenl Gerét finden Sie grundlegende Konfigurationen des
Messgeréates.

Sprache Bediensprache
Datum  aktuelles Datum
Zeit  aktuelle Zeit
ISDS automatische Sensorenerkennung
Einheit  Auswahl des Einheiten-Systems
CAN  CAN-Bus einschalten und ausschalten
Baudrate Ubertragungsgeschwindigkeit fiir CAN-Daten einstellen
HW-Filter  Auswahl des Hardware-Filters pro Messkanal

SW-Filter  Definition von Software-Filtern pro Messkanal

Driicken Sie um zur zweiten Seite des Untermenus zu wechseln.
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Firma

Drucker

Format

Tastatur

Service

RS 232

Ethernetmodul

P

Port

Passwort

Funktionsleiste

Eingabe des Firmennamens fur Ausdrucke
Auswahl des Druckers

Auswahl des Druckformates

Auswahl zwischen Standard und Komfort
Auswahl zwischen Ubersicht und Detail

Ubertragungsgeschwindigkeit der RS 232 Schnittstelle

Driicken Sie um zur dritten Seite des Untermenis zu wechseln.

Auswahl zwischen JA und NEIN.

Schliel3en Sie das Ethernetmodul an das Messgerat an und wahlen Sie JA.
hier tragen Sie die IP-Adresse im Ethernet-Netzwerk ein
dieser ist fest vergeben und wird nur angezeigt

geben Sie das Passwort zur Netzwerk-Anmeldung ein

SETUP Informationen zur Fehleranalyse (nur fur erfahrene Techni-
ker)

INFO Informationen Uber die Software des Messgerates

OK bestatigen und speichern von Anderungen
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Auswahl der Bediensprache

1

2

3
|

Funktion aufrufen:

Sprache auswahlen:

Anderungen bestéatigen und Funktion verlassen:

Datum eingeben

1

O b~ w N

Funktion aufrufen:
Tag eingeben und
Monat eingeben und

Jahr eingeben und

Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:

Uhrzeit eingeben

1

2
3
4
|

Funktion aufrufen:
Stunde eingeben und

Minuten eingeben und

Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:
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ISDS Konfiguration

Bei ISDS-Sensoren werden nach dem Anschlie3en der Sensoren und dem
Einschalten des Messgeréates die Sensorparameter automatisch vom Mess-
gerat ibernommen. Wenn Sie ISDS-Sensoren verwenden mochten, missen
Sie hier die Funktion aktivieren und die Einheit einstellen.

1
2
3
4
5

Funktion aufrufen:

Funktion aktivieren JA:

Zur Eingabe der Einheit wechseln:

Gewiinschte Einheit auswéhlen:

Anderungen bestétigen und Funktion verlassen:

Das neue Einheitssystem wird beim nachsten Einschalten des Messgera-
tes geladen.

CAN Konfiguration

Sie kénnen einen Berechnungskanal als CAN Kanal definieren (siehe Kapitel
CAN-Kanal definieren auf Seite 138). Damit dies mdglich wird, missen Sie
hier den CAN Bus aktivieren und die Dateniibertragungsrate einstellen.

1

O b~ w N

Funktion aufrufen:

CAN Bus aktivieren AKTIV:

Zur Eingabe der Baudrate wechseln:
Gewiinschte Baudrate auswahlen:

Anderungen bestéatigen und Funktion verlassen:
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= Hardware Filter einstellen

6 Sie kénnen Hardwarefilter so einstellen, dass Messungen mit 10 kHz erfolgen
kénnen. Dies fuhrt zu einer hohen CPU-Belastung, Berechnungen im Messgerét,
Darstellung von Grafiken und Ubertragung von Messungen zum PC werden lang-
samer.

0 Die Filterung der Messwerte ergibt sich aus der Summe der aktiven Hardware-
und Softwarefilter. Wenn Sie mit sehr kurzen Messraten messen wollen, missen
Sie alle Filter deaktivieren.

Durch Filterung kénnen verschiedene spezielle Messungen durchgefihrt
werden.

Filter-Modus  jeder Kanal kann individuell eingestellt werden (INDIVIDUELL)
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Filter Drei Hardware Filter stehen zur Auswabhl:
« DYNAMISCH

keine Hardwarefilter vorgeschaltet; auf Kanalen K1 und K2 sind Druckspit-
zenmessungen bis 10 kHz (nur bei abgeschaltetem Softwarefilter), auf K3
bis K6 bis 2 kHz mdglich

« STANDARD

den Kandlen K1 und K2 wird ein 5 kHz Hardwarefilter vorgeschaltet; auf
den Kandlen K1 bis K6 ist eine Druckspitzenmessung bis 2 kHz mdglich

+ GEDAMPFT

den Kanalen K1 bis K6 wird ein 50 Hz Hardwarefilter vorgeschaltet;
Druckspitzen werden unterdriickt; ideal fur statische Messungen oder bei
langsamen Vorgangen

So stellen Sie den gewiinschten Hardware Filter ein:
1 Funktion aufrufen:
2 Filter-Modus auswéahlen:

« Bei INDIVIDUELL Kanal markieren:
« Filter-Modus pro Kanal auswahlen:

3 Anderungen bestéatigen und Funktion verlassen:

Firmware Version 6.8 MultiSystem 5060 Plus 76



A HYDROTECHNIK Bediensoftware

= Software-Filter einstellen

Filter

Min. Frequenz

6 Die Filterung der Messwerte ergibt sich aus der Summe der aktiven Hardware-

und Softwarefilter. Wenn Sie mit sehr kurzen Messraten messen wollen, missen
Sie alle Filter deaktivieren.

Die Analogeingdnge werden mit 0,1 ms (10 kHz) abgetastet. Uber diesen
Software Filter kann eine Glattung der Messwerte durch eine Mittelwertbil-
dung aus 10 bis 160 gemessenen Werten erfolgen. Frequenzen werden bis
hinunter zu 0,25 Hz erfasst. Diese Frequenz wird erst nach einer Perioden-
dauer von 4 s erkannt und angezeigt.

Frequenzen die kleiner sind als der Wert Min. Frequenz werden als Null
angezeigt.
Der Wert Min. Frequenz kann auf 0.25, 1, 10, oder 100 Hz eingestellt werden.

Bei einer Minimalfrequenz von 1 Hz wird der Abfall auf Null wéhrend der Auf-
zeichnung mit einer Verzdgerung von 1 s dargestellt. Bei einer
Minimalfrequenz von 0,25 Hz betragt die Verzdgerung 4 s.
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Torzeit

Frequenzeingange werden durch die Torzeit geglattet. Je groRer die Torzeit,
desto langsamer verandern sich die Messwerte, da ein neuer Messwert erst
verzogert erfasst wird. In der Zwischenzeit bleibt der Messwert konstant. Das
Ergebnis ist eine Glattung des Signals.

So stellen Sie den gewiinschten Software Filter ein:

1 Funktion aufrufen:

AD-Kanal auswéahlen:

Glattungsfilter auswahlen:

Schritte 2 und 3 fur alle gewiinschten AD-Kanale wiederholen.
Torzeit f1 auswahlen (fir Messkanal K7):

Gewinschte Torzeit eingeben (x 10 ms) und

Min. Frequenz auswahlen (fir Messkanal K7):

Gewilnschte Frequenz auswahlen:

© 0o ~N o g A w N

Schritte 5 bis 8 fur Torzeit f2 und zweite minimale Frequenz (fiir Messka-
nal K8) wiederholen.

10 Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:
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= Firmaeingeben

Sie kdnnen einen beliebigen Text eingeben, der auf den Ausdrucken und in
den gespeicherten Protokollen angezeigt wird.

1 Funktion aufrufen:

2 Text eingeben und
Dabei mit zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben umschalten.
Anderungen bestétigen und Funktion verlassen:

= Drucker und Druckformat auswahlen
Der Drucker wird automatisch erkannt und muss nicht ausgewéahlt werden.
Das Format kann zwischen DIN A4 und US Letter gewahlt werden:
1 Funktion aufrufen:
2 Format auswahlen:
3 Anderungen bestétigen und Funktion verlassen:
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= Tastatur auswahlen

Hier kdnnen Sie auswahlen, ob die Kurzwahl-Methode (KOMFORT) zum Auf-
rufen von Ments und Funktionen aktiviert sein soll. Mit der Kurzwahl-Methode
missen Sie nicht mehr die Funktion mit den Pfeiltasten markieren und mit En-
ter auswahlen, sondern kénnen direkt die zugehdrige Zifferntaste driicken.
Wenn Sie zum Beispiel im Hauptmen die Taste 4 druicken, wird sofort das
Geratemen( gedffnet.

Funktion aufrufen:

[

Tastaturfunktion auswéahlen:

2
3 Anderungen bestéatigen und Funktion verlassen:
]

= Service auswahlen

Hier kdnnen Sie den Umfang der Informationen auswéahlen, die im Servicebe-
richt des Gerétes enthalten sein sollen.

« UBERSICHT beinhaltet die wichtigsten Einstellungen und Parameter
 DETAIL enthalt zusatzliche Informationen flir den Servicefall

1 Funktion aufrufen:
2 Berichtsumfang auswéhlen:
3 Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:

Wahrend die Zeile Service markiert ist, kbnnen Sie mit den Druck der
Service-Informationen ausloésen.

2 Ubertragungsgeschwindigkeit Schnittstelle RS232 einstellen

Wenn Sie die RS232-Schnittstelle nutzen mdchten, z. B. um ein externes
Messgerat (MultiMeter) anzuschlief3en, kdnnen Sie hier die Datenubertra-
gungsrate der Schnittstelle einstellen:

1 Funktion aufrufen:
2 Geschwindigkeit auswahlen:

3 Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:
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= Ethernet Funktionalitat einrichten

Wenn Sie ein Ethernet Netzwerkmodul an der Schnittstelle RS232 verwenden
mdochten, kdnnen Sie hier die erforderlichen Einstellungen vornehmen.

Diese Optionen kénnen eingestellt werden:

Ethernetmodul wéhlen Sie, ob ein Ethernetmodul angeschlossen ist (JA)

IP  geben Sie die IP-Adresse ein, die das MultiSystem 5060 Plus im Ethernet-
Netzwerk haben soll

Port  dieser ist fest vergeben und wird nur angezeigt

Passwort geben Sie das Passwort fur das Ethernet-Netzwerk ein, falls ein Passwort er-
forderlich ist

1

B0 > w N

Ethernet-Optionen anzeigen:

Gewlinschte Option auswéhlen:

Gewinschte Einstellung wahlen, oder Informationen eingeben.
Eingaben bestétigen:

Anderungen bestétigen und Funktion verlassen:
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Dialog Setup (1/2)

Datenverlust moglich
Im Setup Meni kann der interne Datentrager formatiert werden.
Dadurch werden alle Daten unwiederbringlich geléscht.

Im Setup-Meni kénnen Sie verschiedene grundlegende Funktionen
ausfuhren:

1

2
3
4
|

Setup aufrufen:
Funktion auswahlen:
Auswahl beenden:

Funktion verlassen:
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= USB-Stick fur Firmware-Update verwenden

Wurde ein USB-Stick am Gerat erkannt, wird dessen Bezeichnung in der ers-
ten Zeile angezeigt. Driicken Sie , um die Daten des USB-Stick
einzulesen.

Danach kdnnen Sie das Firmware-Update beginnen:
1 Markieren Sie die gewlinschte Firmware-Version:
2 Bestdtigen Sie die gewiinschte Firmware-Version:
3 Starten Sie das Update der Firmware:

= Beachten Sie fiir weitere Informationen Kapitel Kapitel Firmwareupdate
per USB-Stick auf Seite 150.

Speichermedium festlegen

Wenn ein USB-Stick am Gerat erkannt wurde, kénnen Sie zwischen der inter-
nen SD-Karte und dem Stick als Speichermedium wahlen. Markieren Sie den
Eintrag Speichermedium und driicken Sie , um zwischen den beiden Me-
dien umzuschalten.

6 Beachten Sie beim direkten Speichern von Messwerten auf den USB-Stock, dass

der Einsatz von Triggern nicht mdglich ist und eine minimale Abtastrate von
100 ms unterstitzt wird.

SD-Karte formatieren

Wenn der MenUleintrag Speichermedium hervorgehoben ist und die SD-Kar-
te als Speichermedium eingestellt ist, kbnnen Sie durch Driicken von die
eingelegte SD-Karte formatieren. Dadurch gehen alle auf der Karte enthalte-
nen Daten (z. B. Messdaten) verloren. Die Formatierung kann nicht
riickgangig gemacht werden.
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Funktion PowerCAN

Hiermit kann die Stromversorgung angeschlossener CAN-Sensoren ein- und
ausgeschaltet werden. Markieren Sie die Funktion mit und driicken
Sie um zwischen EIN und AUS zu wechseln.

G Die folgenden Funktionen sind hier aus Griinden der Kompatibilitat vorhanden.

Bitte verwenden Sie die entsprechenden Funktionen im Untermenu Spezielle
Anwendungen.

= Funktion CANopen Gerét

Hier kbnnen Sie den Start-Befehl in den CAN-Bus schicken, mit dem die an-
geschlossenen Sensoren und Adapterboxen zum Senden von Daten
aufgefordert werden. Markieren Sie dazu die Funktion und driicken Sie
dann

Funktion CAN TX Msg

Diese Funktion ist jetzt im Untermenl Spezielle Anwendungen. Siehe Kapi-
tel Belastungsstrecke auf Seite 105.

Funktion Kanalnummerierung

StandardmaRig nummeriert das MS 5060 Plus alle Kanéle mit einem Buchsta-
ben und einer Indexzahl. Sind drei Drucksensoren angeschlossen, werden die
Kanéle automatisch als p1, p2 und p3 bezeichnet. Wird jetzt anstelle von pl
Z. B. ein Temperatursensor angeschlossen, wird dieser Kanal zu t1. Die bei-
den anderen Kandale werden dann umbenannt: aus p2 wird p1 und aus p3 wird

p2.

Durch Umstellen der Kanalnummerierung von AUTO auf MANUELL kdnnen
Sie den Kanélen feste Indexnummern zuweisen (siehe Kapitel Messkanéle
konfigurieren (K1 ... K8) auf Seite 49). Diese bleiben auch dann bestehen,
wenn die Belegung der Kanale gedndert wird. Im obigen Beispiel wirden die
drei Kanale dann mit t1, p2 und p3 bezeichnet sein.

Markieren Sie die Funktion mit und driicken Sie um zwischen AUTO
und MANUELL zu wechseln.
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= Menis sperren

Belegung der Funktionstasten:

HILFE offnet ein Hilfefenster zur alphanumerischen Eingabe
abcd Umschalten zwischen Klein- und Grof3buchstaben
<-- I6scht das zuletzt eingegebene Zeichen

EINFG flgt ein Zeichen vor dem aktuellen Zeichen ein
LOSCH I6scht alle Zeichen des Freigabecodes

Nach dem Aufrufen des Untermenis definieren Sie zunachst den
Freigabecode:

1

2
3
4
5

Eingabe Freigabecode einleiten:

Freigabecode eingeben; beachten Sie die Belegung der Funktionstasten.
Freigabecode bestatigen:

Angezeigte Menus markieren:

Mit zwischen — (Meni freigegeben) und GESPERRT wechseln. Bei
dem Versuch, in einem gesperrten Menii Anderungen vorzunehmen,
erscheint nach Driicken von eine entsprechende Warnung.

Anderungen bestatigen und Funktion verlassen:
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Dialog Setup (2/2) - Kalibrierintervall

Erinnern

Intervallzeit

Kalibrierdatum

Das Messgerat wurde vor der Auslieferung vom Hersteller kalibriert. Das Ka-
librierintervall ist der Zeitraum, nach dem das Messgerat erneut vom
Hersteller kalibriert werden soll.

Sie kénnen das Kalibrierintervall nur einmal festlegen. Danach kann das Kali-
brierintervall nicht mehr gedndert werden.

Das Messgerét ist auch einsatzbereit, wenn kein Kalibrierintervall festgelegt
ist.

Wenn das Kalibrierintervall Giberschritten ist, zeigt das Messgerat nach dem
Einschalten die Meldung Kalibrieren an.

Sie kénnen die Meldung fir die gewahlte Anzahl an Tagen unterdriicken.

Als Kalibrierintervall konnen 6, 12, 18, 24, 30 oder 36 Monate festgelegt
werden.

0 Das Kalibrierintervall kann nicht geéndert werden. Legen Sie kein Kalibrierinter-

vall fest, wenn Sie unsicher sind, welches Kalibrierintervall fir Sie geeignet ist.

Zeigt das Datum der letzten Kalibrierung an.
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Dialog Software-Info

Im Falle eines Anrufes beim HYDROTECHNIK Kundendienst sollten Sie die
erforderlichen Gerate-Informationen bereit halten. Diese finden Sie im Soft-
ware-Info Bildschirm:

1 Info aufrufen:

2 Gewilnschte Informationen anzeigen:
3 Anzeige beenden:

4 Funktion verlassen:
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Unterment Projekte

Im Projekt-Meni kénnen Sie alle Einstellungen des Messgerates ansehen
und den Einstellungssatz unter einem Namen speichern. Bis zu zwolf Projekte
kénnen gespeichert und dann geladen oder geléscht werden.

Ein neues Projekt